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A Fixati aparatul numai sus si jos, altfel acesta se poate deteriora.
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KS 90-1/

Comutator de siguranta:

Pentru acces la comutatorul de siguranta, regulatorul trebuie scos din carcasa
apasand usor sus si jos si tragand ferm de degajarile ramei frontale

Loc deschis Acces la niveluri conform setdrilor din BlueControl
(instrument de engineering) @
inchis @ toate nivelurile accesibile fara restrictii

© Stare la livrare

Atentie! Aparatul confine componente sensibile la descarcari electrostatice (ESD).
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@® Setare implicita: toate nivelurile
ascunse, parola PR%5 = OFF



Conexiuni electrice

Conexiuni electrice

2.1 Schema de conexiuni
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@ In functie de comanda, regulatorul este previzut cu:
 conectori plati (faston) 1 x 6,3mm sau 2 x 2,8mm conform DIN 46 244 sau

« borne cu surub pentru sectiunea conductorului de 0,5 pana la 2,5mm?
La aparatele cu borne cu surub, lungimea de dezizolare trebuie sa fie de minim
12 mm! Alegeti mansoanele terminale (ferulele) corespunzator!
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Conexiuni electrice

2.2 Conectarea bornelor

Conectarea alimentarii @
Vezi capitolul 10 "Date tehnice"

Conectarea iesirilor OUT1/2 O @ OUT1/2 incilzire/ricire
Releu (250V/2A), contact comutator
liber de potential B

Conectarea iesirilor OUT3/4@) a -
Releu (250V/2A), contact comutator
liber de potential &
Iesire universala
Curent (0/4...20mA) ¢
Tensiune (0/2...10V)
Alimentare transmitator T—B %

Vg
T

c a6

Logica (0..20mA / 0..12V)

Conectarea intrdarii INP1 @)
Intrarea se utilizeaza de regula pentru marimea reglata x1 (valoarea reala).

a Termocuplu si intrari mV

b Termorezistenta (Pt100/Pt1000/ KTY/ ...)

¢ Potentiometru

d Curent (0/4...20mA)

e Tensiune (0/2...10V)

Conectarea intrdrii INP2 @ @® INP2 cu transformator de curent

f Intrare curent de incalzire (0..50mA
AC) sau intrare pentru valoare
prescrisa ext. (0/4...20mA)

g Intrare potentiometru pentru feedback de
pozitie

| T

oNe

o+

TR
8

Conectarea intrarii INP3 ® s
Ca intrarea INP1, dar fara tensiune i é

Conectarea intrarilor dil, di2 @

Intrari digitale, configurabile ca
Intrerupator sau buton.
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Conexiuni electrice

Conectarea intrarilor di2/3@) (optiune)

Intrari digitale (24VDC extern), izolate galvanic, configurabile ca Intrerupator sau
buton.

Conectarea iegirii Uy € (optiune)

lesire de tensiune pentru alimentare externa.

Conectarea iegirilor OUT5/6 () (optiune)

Iesiri digitale (optocuplor), izolate galvanic, cu tensiune de comanda pozitiva
comuna, tensiune de comutare 18...32VDC

Conectarea interfetei de magistrala ) (optiune)
Interfata PROFIBUS DP sau RS422/485 cu protocol Modbus RTU.

® © di2/3, alimentare U; traductor cu 2 fire

| |

| | —
| |

| | —

<© : | .

: : +
| |
N _

[r— | = |
= LB

[ TR [
| |
Ifl
+24VDC SmA 1
=(2)
3
/5mA 4
ov O 5
T 6
17,5V - !
22mA =38

Iesirile analogice OUT3, resp. OUT4 si alimentarea transmitatorului Ur se afla la
potentiale diferite. De aceea, in cazul iesirilor analogice, nu este permisa realizarea
unei legaturi galvanice externe intre OUT3/4 si Uy!
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Conexiuni electrice

@ OUT3 alimentare transmitator

13V _
22mA
+ —
1
|
[ +
|
| —
[ |
Q $
1
N e
1 o |
-_— D |
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@ Interfatd RS485 (cu convertor de interfatd RS485-RS232) *
L] W %)
é 10— é 10— 5 -
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= 15w =] 15m =] 15
Ul —@ —=(2) 4| —@2
- 3 -3 - 3
= -4 -4
-5 - -5
- - G -
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-0 -0 -0
— ] — 11 — 11
R .. Y (i pmmmmmmmmmnnd rene | 700 I ) | Nt
! Rr=120..200 Ohm = ! — H —
s S I o
1 1 H '
: Rr DATAA “:) E DATAA i E DATAA (16)I
! 7 1 ! > 17 H — 17
1 1 1
1 1 1
: ; i R=100 Ohm
LAS— P Y o W P T R I e TN
A hd ﬁl Convertor de
interfata
o max. 1000m RS485-RS232
Conectare RGND optionald cablu torsadat Rt
("Twisted Pair”)

Rt =120...200 Ohm

* Descrierea interfetei Modbus RTU: vezi pagina 72.
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Conexiuni electrice

® OUT 3 caiesire logica cu relee statice (SSR) (conectare in serie si in paralel)

A
|
|
|
|
1 —
! |
1 |
Conectare in paralel : Conectare in serie — —
! |
1 L]
! |
]
]
' SR, =22mA —
] S -0 —
' D g +4v —
1 ——0 +0 A —
]
SSR l.»=22mA 1 SSR :|
—0 —Qle - [ ] —_—1 - —
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D d ! D g +4v
S +O : o +S —
| ] | |
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' |
Exemplu de conectare KS 9x-1:
L1 °
L2
@ TB 40-1 limitator de temperatura
i % . . Varianta standard (3 relee):
[] Siguranta Siguranté TB40-100-0000D-000 [] Siguranta
—alte variante la cerere
P KS90-1
pr— AN
— 1
— 2
_— - Contactt’ ::l - a—
— : . : 5
— — : : E 4 e
-l ™ l°>  ass{assssssdessast o g- 5 m—
- _ SSR < E o=
— — aki =3 7
g <3 ¥
—_— —_— 11 8 m—
: 25 | L
Logica — TB‘
L E —
— - - 11—
_— ) _
_— _— 19 \
- " Buton de
- \/' o« ) resetare
+ [, +
Incalzire |
N1
N2

A ATENTIE: Utilizarea unui limitator de temperatura este recomandata in
sistemele in care supratemperatura poate provoca incendii sau
alte pericole.
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Operare

Operare

3.1 Vedere frontala

?

—0
|

e
LI N

rpara Il o
Lfunc I

e mmm HENRREEE—

QPSP @

o[

Starile iesirilor de comutare Juk. ... &

Afisaj valoare prescrisa sau mdrime de comanda
Semnalizeaza nivelul LanF si PRr R
Autoajustare activa

Bargraf sau afisaj text clar Valoarea prescrisd 2 r.2 este activd
Valoarea prescrisa % F.E este activa Gradientul valorii prescrise este activ

Comutare manual-automat: Stins: automat ~ _ Anrins: Mod mannal (reglare posibild)
Clipeste: mod manual (reglare imposibild (> L anF / Lnkr/ nfln))
Tasta Enter: apeleaza nivelul de operare extins / lista de erori

Tastele Up/Down: modificarea valorii prescrise sau a mdrimii de comandd
Mod manual / alta functie (LanF / LO0) )

Tasta functionald liber programabila @ | Conexiune PC pentru BlueControl (instrument
de engmeermgf

Afisaj valoare reald
Semnalizare afisaj In °C sau °F
Semnalizeaza tasta functionald activata

Inregistrare in lista de erori
e} E‘

PRERO®

QPO 80000

Culorile LED-urilor: . PPN N
@ Afisajul superior indica intotdeauna valoarea reala. In
LED 1, 2, 3, 4: galben Bargraf: nivelurile de parametri, de configurare si de calibrare,
rosu precum si in nivelul de operare extins, afisajul inferior

: alterneaza ciclic intre numele si valoarea parametrului.
alte LED-uri: rosu

KS 90-1 / KS 92-1 11 Vedere frontala



Operare

3.2 Comportament la conectarea alimentarii

Dupa conectarea alimentarii, aparatul porneste in nivelul de operare.

Se reia starea de functionare activa inainte de intreruperea alimentarii. Daca
regulatorul era in mod manual la deconectarea alimentarii, la reconectare porneste tot
1n mod manual, cu ultima marime de comanda.

3.3 Nivel de operare

Continutul nivelului de operare extins se stabileste cu ajutorul BlueControl®
(instrument de engineering). In nivelul de operare extins pot fi copiati parametrii
utilizati frecvent sau a caror afisare este importanta.

Automat Manual
YT x|
tdd 3
(i {

[ | ] -
v \4

time <_,] time
out out

(oo -l

I IR &

TR Y

I .

— !
A
V]

L atigare J
-] -]
\! \A

Nivel de operare extins

Lot

Lista de erori (daca exist4 erori)

3 = = -
( 0 - (
o ) || Afisajul S 12
cLr o[> 5
;L. 1 |alterneazd C
[ I
Erpa £
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3.4 Lista de erori / manager de intretinere

La Tnceputul nivelului de operare extins se afla
Intotdeauna lista de erori, daca exista una sau mai
multe erori. O Tnregistrare curenta in lista de erori

Operare

o . o [EIE]
(alarmd, eroare) este semnalizatd de LED-ul Err de &% I
pe afisaj. Pentru afisarea listei de erori apasati de 2x O i o
. KS 92-1 advanced
SmeEa LED-ului Semnificatie Actiune ulterioara
Ir
clipeste, |Alarmad activa, eroare - determinati tipul erorii in lista de erori
(starea ') |prezenta - dupd eliminarea erorii se trece in starea |
aprins _|Eroare eliminatd, alarmd |- confirmati alarma in lista de erori apasand tasta (] sau

(starea 1)

neconfirmata

- inregistrarea alarmei este astfel stearsa (stare

all)

stins
(starea i)

nicio eroare, toate

1nreglstrar11e de alarma sterse

nu este vizibila, decat la confirmare

Lista de erori:

Nume Descriere Cauza Remediere posibila
£l Eroare internd, nu | de ex. EEPROM defect - contactati service-ul PMA
poate fi remediatd - returnati aparatul
£ Eroare internd, - de ex. perturbatii EMC - pozati separat cablurile de masura si de alimentare
resetabild - antiparazitati contactoarele
£3 Eroare de - configuratia si parametrizarea verificati plauzibilitatea configuratiei si
configurare nu corespund parametrizdrii
EM  |Froare hardware | numérul de cod si hardware-ul |- contactati service-ul PMA
nu corespund - inlocuiti placa electronica/optionala
FhF. {/2/|Intrerupere senzor | senzor defect - inlocuiti senzorul INP1/2/3
3 INP1/2/3 - eroare de cablare - verificati conexiunea INP1/2/3
Shik, {2/ |Scurtcircuit - senzor defect - inlocuiti senzorul INP1/2/3
3 INP1/2/3 - eroare de cablare - verificati conexiunea INP1/2/3
PLOL, /c/ [Polaritate inversd | eroare de cablare - inversati cablarea INP1
k| INP1/2/3
Alarmd curent de intrerupere circuit de Incdlzire, F verificati circuitul de Tncdlzire
yrp  [ncdlzire (HCA) | 1<HLR saul> HLR (in F eventual inlocuiti banda de incalzire
functie de configurare)
- banda de Incalzire distrusa
Scurtcircuit curent  curent in circuitul de incalzire cu |- verificati circuitul de incalzire
55r  |deIncalzire (SSR) | regulatorul oprit - eventual Tnlocuiti releul static (SSR)
- SSR defect, contacte lipite
Alarma buclda de | semnal de intrare defect sau F verificati circuitul de Incalzire, resp. de racire
Vaal reglare (LOOP) conectat incorect - verificati senzorul, eventual Tnlocuiti-1

- iesire conectata incorect

- verificati regulatorul si dispozitivul de

comutare

KS 90-1 / KS 92-1
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Operare

Nume Descriere Cauza Remediere posibila
Alarmd de adaptare |- vezi starea de eroare - vezi starea de eroare autoajustare
AdRH  [incdlzire (ADRH) autoajustare Tncalzire incalzire
Alarma de adaptare - vezi starea de eroare - vezi starea de eroare autoajustare rdcire
AdRL  |rdcire (ADA autoajustare racire
dRi Alarma DAC - eroare element de executie  F vezi starea de eroare functia DAC
Alarma memorata + valoarea limitd 1/2/3 setata | verificati procesul
L o t/2 /3 valoare limitd 1/2/3 | a fost depésitd
) F  |Mesajlimitdde - s-aatins numdrul setat de ore - specific aplicatiei
' timp de functionare
Mesaj numdr de - s-a atins numarul setat de |- specific aplicatiei
| nF2  |Comutdri comutdri
(iesiri digitale)
Eroare interna in - eroare la autotestare - reporniti aparatul
£5 modulul DP - comunicatie interna intreruptd  + contactati service-ul PMA
Lipsa acces de la |- eroare de magistrala - verificati cablul
dF. 1 |masterul magistralei | problemd la conector - verificati conectorul
- lipsa conexiune la magistrala + verificati conexiunile
4P |Configurare eronatd  telegramd de configurare DP - verificafi telegrama de configurare DP in
gresitd master
. Telegrama de - telegrama de parametrizare | verificati telegrama de parametrizare DP
@v.4 parametrizare = DP eronata n master
nepermisa trimisa
Lipsa trafic - eroare de magistrald - verificati conexiunea cablului
dPH  |de date utile - eroare de adresa - verificati adresa
- master in Stop - verificati setarile masterului

Alarmele memorate (LED-ul Err aprins) pot fi confirmate si astfel resetate prin
intrarile digitale di1/2/3, precum si cu tasta [F] sau [&]. Configurare, vezi pagina

37:LanfF / LON

L

VB

Daca o alarma este Inca activa, adica daca nu a fost eliminata cauza erorii
(LED-ul Err clipeste), alarmele memorate nu pot fi confirmate si, prin urmare,

nici resetate.

Lista de erori / manager de intretinere
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Operare

Stare eroare autoajustare incalzire ( #dHRH) si racire ( AdAL):
Stare eroare Descriere Reactie
0 nicio eroare
3 sens de actiune gresit Reconfigurati regulatorul (invers <> direct)
" nicio reactie a marimii eventual bucla de reglare nu este inchisa: verificati
reglate senzorul, conexiunile si procesul
5 punct de inflexiune coborét | limita max. a mdrimii de comandd 4.4 « se mdregte
(ftd RH), resp. limita min. a mdrimii de comanda
4. o se micsoreaza (M R.L )
] Pericol de depasire a valorii | eventual mariti valoarea prescrisa (invers),
prescrise (parametri determinati) | micsorati-o (direct)
K Salt al mdrimii de comandd |limita max. a mérimii de comandd %K « se mdregte
prea mic (Ay > 5%) (nad M), resp. limita min, a marimii de comanda
4. o se micsoreaza (M R.L )
i Rezerva valorii prescrise prea mica | Confirmarea acestui mesaj de eroare duce la comutarea
in modul automat.
Daca autoajustarea trebuie continuatd, mariti valoarea _
prescrisd (invers), micsorati-o (direct) sau micsorati domeniul
de setare a valorii prescrise
(— PRAR/SEEP/SPLOSIOPH ()
Stare eroare functie DAC ( dRL):
Stare eroare Descriere Reactie
] o .
u nicio eroare
] . - o[ . -
3 lesire blocata Verificati daca servomotorul este blocat
X} . . . .
' Sens de actiune gresit Defazaj gresit, condensator motor defect
g v .o . . . i
2 Eroare la mdsurarea Yp Verificati conexiunea feedbackului de pozitie
4 . v . -
o Eroare la calibrare Este necesard calibrarea manuala

KS 90-1 / KS 92-1
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Operare

3.5 Autoajustare

Pentru determinarea parametrilor optimi pentru un proces se poate efectua o
autoajustare.

Dupa pornirea de catre operator, regulatorul efectueaza o incercare de adaptare. Din
caracteristicile procesului reglat calculeaza parametrii pentru o reglare rapida, fara
suprareglaj, la valoarea prescrisa.

La autoajustare se optimizeaza urmatorii parametri:
Set de parametri 1:

Fht -Banda proportionala 1 (incalzire) in unitati fizice [ex. °C]

£l -Timp de integrare 1 (incdlzire) In [s]— numai daca nu este pe i F
= -Timp de derivare 1 (incélzire) in [s] — numai daca nu este pe & "
£ -Durata minima a perioadei 1 (incalzire) in [s

— numai dacd In configuratia cu BlueControl™ Rdt I nu a fost setat pe
»fard optimizare”.

- Banda proportionala 2 (racire) in unitati fizice [ex. °C]

==

o

’ [

£ - Timp de integrare 2 (rdcire) in [s] — numai daca nu este pe LF F —
Lo - Timp de derivare 2 (rdcire) in [s] numai dacd nu este pe 0OF F

ko - Durata minima a perioadei 2 (rdcire) in [s]

— numai daca in configuratia cu BlueControl®

Adk I nu a fost setat pe ,,fara optimizare”.

Set de parametri 2: analog setului de parametri 1 (vezi pagina 25)
3.5.1 Pregatirea autoajustarii

» Setati limitele domeniului de reglare la domeniul de utilizare al regulatorului.

Setati - nfil si r niH la limitele in care se va regla ulterior.

(Configuratie—Regulator—limita inf. si sup. a domeniului de reglare)

ian?‘ %Ln‘t‘:n’% r nb.f Sl r uﬂf:

 Stabiliti ce set de parametri trebuie optimizat.
-Se optimizeaza setul de parametri activ in momentul respectiv
— activati setul de parametri corespunzator (1 sau 2)

 Stabiliti ce parametri trebuie optimizati (vezi tabelul de mai sus)

 Selectati modul in care se efectueaza optimizarea, vezi capitolul 3.5.3
-Test cu treapta la pornire

-Test cu impuls la pornire
-Optimizare la valoarea prescrisa
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3.5.2 Optimizare la pornire sau la valoarea prescrisa

Se face distinctie Tntre optimizarea la pornire si optimizarea la valoarea prescrisa.
Deoarece parametrii de reglare sunt optimi intotdeauna doar pentru un domeniu
limitat al procesului reglat, se poate alege, In functie de cerinte, intre diferite
metode. Daca procesul reglat se comporta foarte diferit in zona de pornire si
direct la valoarea prescrisa, seturile de parametri 1 si 2 pot fi optimizate diferit.
Este posibila comutarea intre seturile de parametri n functie de starea instalatiei
(vezi pagina 25).

Optimizare la pornire: (vezi pagina 18)
Opltirnizarea la pornire necesita o anumita distanta intre valoarea reala si
valoarea prescrisa. Datorita acestei distante, re%ulatorul poate evalua procesul
reglat la reglarea catre valoarea prescrisa si astfel poate determina parametrii de
reglare.
Aceasta metoda optimizeaza bucla de reglare de la conditiile de start pana la
valoarea prescrisa si acopera astfel un domeniu larg al reglarii.
Se recomanda sa selectati mai Intdi optimizarea ,, Test cu treapta la pornire” cu
£t unf =0. Dacd aceasta nu se Incheie cu succes,
se recomanda un ,,Test cu impuls la pornire”.

Optimizare la valoarea prescrisa: (vezi pagina 18)

Optimizarea la valoarea prescrisa are loc prin aplicarea de catre regulator a unei
perturbatii asupra procesului reglat. Aceasta se realizeaza printr-o modificare de
scurta durata a marimii de comanda. Valoarea reald modificata de acest impuls
este evaluata. Datele de proces identificate sunt convertite Tn parametri de
reglare si memorate Tn regulator.

Aceasta metoda optimizeaza bucla de reglare direct la valoarea prescrisa.
Avantajul consta in abaterea de reglare mica in timpul optimizarii.

3.5.3 Alegerea metodei ( LonF/ Dnkr/ Eunk)
Criterii de selectare a metodei de optimizare:

Test cu treapta la Test cu impuls la Optimizare la valoarea prescrisa
pornire pornire
Ewn £ =0 |rezervi suficientd a valorii prescrise rezerva suficientd
este disponibila a valorii prescrise
nu este disponibila
Eunf =1 rezerva suficientd rezerva suficientd
a valorii prescrise a valorii prescrise
este disponibild nu este disponibila
Ewn£ =2 |ntotdeauna test cu treaptd la
pornire

Rezerva suficienta a valorii prescrise:

regulator invers:(daca valoarea (10% dinr nhH - rnhl) (10% din
reald<valoarea prescrisd regulator rabH - rnll)

direct:(daca valoarea reala>valoarea

prescrisa+
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3.5.4 Test cu treapta la pornire

Conditie: - tuwnie =0 si exista rezerva suficienta a valorii prescrise
sau -tunk =2

Regulatorul emite 0% marime de comanda, resp. .. o, si asteaptd pana cand
procesul se stabilizeaza. (vezi conditiile de start, pagina 21)

Apoi se emite un salt al marimii de comanda la 100%.

Regulatorul incearca sa calculeze parametrii de reglare optimi din reactia

procesului. Daca reuseste, acesti parametri optimizati sunt preluati si folositi pentru
reglarea la valoarea prescrisa.

La regulatorul in 3 puncte se adauga ,,procesul de racire”.

Dupa efectuarea primului pas conform descrierii, se emite, pornind de la valoarea
prescrisd, o marime de comanda de -100% (100% putere de racire).

Dupa determinarea cu succes a ,,parametrilor de racire”, reglarea la valoarea
prescrisa se face cu parametrii optimizati.

3.5.5 Test cu impuls la pornire
Conditie:- kunE =1 si existad rezerva suficienta a valorii prescrise

Regulatorul emite 0% marime de comanda, resp. .. o, si asteaptd pana cand

procesul se stabilizeaza. (vezi conditiile de start, pagina 21)
Apoi se emite pe iesire un impuls scurt de 100% (Y=100%), care este apoi anulat.

Regulatorul incearca sa calculeze parametrii de reglare optimi din reactia
procesului. Daca reuseste, acesti parametri optimizati sunt preluati si folositi pentru
reglarea la valoarea prescrisa.

La regulatorul 1n 3 puncte se adauga ,,procesul de racire”.

Dupa incheierea primului pas conform descrierii si stabilizarea la valoarea prescrisa,
,marimea de comanda pentru incalzire” se mentine si se emite suplimentar un
impuls de racire (100% putere de racire). Dupa determinarea cu succes a
,parametrilor de rdacire”, reglarea la valoarea prescrisa se face cu parametrii
optimizati.

3.5.6 Optimizare la valoarea prescrisa

Autoajustare

Conditii:
« La pornirea autoajustarii nu exista o rezerva suficienta a valorii prescrise (vezi
pagina 17)

e kbunk estepeOsaul

+ Daca este configurat 3k~ £ = 1 siregulatorul detecteaza o oscilatie a valorii
reale mai mare de = 0,5% din (- n .4 - r nlil ), parametrii de reglare se
preseteaza pentru stabilizarea procesului, iar regulatorul efectueaza apoi o
optimizare la valoarea prescrisa (vezi figura ,,Optimizare la valoarea prescrisa”).

» daca testul cu treapta la conectarea alimentarii a esuat

« cu functia de gradient activa ( #Rr R/ SELFP/ 5P 2 0FF) gradientul valorii

prescrise porneste de la valoarea reala, astfel incat nu exista o rezerva suficienta a
valorii prescrise.
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Desfasurarea optimizarii la valoarea prescrisa:

Regulatorul regleaza cu parametrii sai actuali la valoarea prescrisa. Din starea
stabilizata, regulatorul efectueaza un test cu impuls. Acest impuls reduce
marimea de comanda cu maximum 20% @, pentru a produce o usoara
subreglare a valorii reale. Procesul reglat care se modifica este analizat, iar
parametrii astfel calculati sunt inregistrati in regulator. Reglarea la valoarea
prescrisa se face cu parametrii optimizati.

[v'pid] [iweif]
105.000 Valoare pl’eSCFiS?\
’\'l /\l A /\/\J\f\ a
100000 -H— 1~ - a%_/ 450,00
a5 000 Valoare reala
30,000+ 400.00
85.000 _
Marime de comanda —
80000
350,00
75.000
70,0004
200,00
£5.000
50,000
56,000 L 230.00
50.000
45.000+ 200,00

La regulatorul Tn 3 puncte are loc, in functie de starea momentana, fie o optimizare a
,parametrilor de incalzire”, fie a ,,parametrilor de racire”
Aceste doud optimizadri trebuie pornite separat.

@ Daci in starea stabilizata marimea de comanda este prea mica pentru o reducere,
se efectueaza o crestere de maximum 20%.
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Autoajustare

Optimizare la valoarea prescrisa pentru regulatoare pas cu pas pentru motor

La regulatoarele pas cu pas pentru motor, testul cu impuls poate fi efectuat cu sau
fara feedback de pozitie. Daca nu exista feedback regulatorul calculeaza intern
pozitia elementului de executie, modificand un integrator cu timpul de cursa setat al
motorulm Din acest motiv, spec1f1carea exactd a timpului de cursa al motorului

(k& ), ca timp intre opritori, este extrem de importanta. Prin simularea pozitiei,
regulatorul stie daca trebuie sa emita impulsul Tn sus sau in jos. Dupa conectarea
alimentadrii, simularea pozitiei este la 50%. Cand motorul a fost deplasat dintr-o data
cu timpul de cursa setat, are loc sincronizarea, adica pozitia corespunde simularii:

Simulare pozitia reala

Sincronizare k k

O sincronizare are loc Tntotdeauna cand elementul de executie a fost deplasat cu
timpul de cursa t t dintr-o datd, indiferent daca In mod manual sau automat. Orice
intrerupere a deplasarii anuleazd sincronizarea. Daca la pornirea autoajustarii nu s-a
efectuat Tnca nicio sincronizare, aceasta se efectueaza automat prin Tnchiderea

completa a motorului o data.

Daca limitele de pozitionare nu au fost atinse in decurs de 10 ore, poate aparea o
abatere mai mare intre simulare si pozitia reala. In acest caz, la pornirea optimizarii
regulatorul efectueaza mai Intai o mica sincronizare, adica inchide elementul de
executie cu 20% si apoi 1l deschide cu 20%. Astfel stie ca are n orice caz o rezerva
de 20% pentru test.
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3.5.7 Pornirea autoajustarii

Conditie de start:

» Pentru a putea evalua procesul reglat, este necesar sa se porneasca dintr-o
stare stabilda. De aceea, dupa pornirea autoajustdrii, regulatorul asteapta pana
cand procesul ajunge intr-o stare stabila.

Starea de repaus se considera atinsa cand oscilatia valorii reale este mai mica
de = 0,5% din (r n oH - rnlld ).

» Pentru startul autoajustarii la pornire este necesara o distanta de 10% din
(3PLDO ... BPH (). Deoarece valorile SF.L I si%PH ¢ ar trebui sa fie
Intotdeauna in interiorul domeniului de reglare, la setarea corecta a acestor

valori nu exista nicio restrictie.

@ Pornirea autoajustirii poate fi blocatd prin BlueControl® (instrument de
inginerie) ( Pl oc).

"krk =10 Este posibila numai pornirea manuala prin apasarea simultana

a tastelor (=] si (4] sau prin interfata.

Wk = Pornire manuala prin apasarea simultand a tastelor (-] si
sau prin interfata, precum si pornire automatd la conectarea
alimentarii si la detectarea oscilatiilor valorii reale.

Stare LED Ada Semnificatie
clipeste Asteptare pana la stabilizarea procesului
aprins Autoajustare 1n curs
stins Autoajustare inactivd sau incheiata

S\ [ SPE SP2

3.5.8 Intreruperea autoajustarii

De catre operator:

Operatorul poate intrerupe oricand autoajustarea. Pentru aceasta, apasati simultan
tastele (-] si (o). Dacd dupa pornirea autoajustdrii regulatorul este comutat in mod
manual, autoajustarea este Intrerupta. La intreruperea autoajustarii, regulatorul
continud sa functioneze cu valorile vechi ale parametrilor.

De catre regulator:
Daca n timpul autoajustarii LED-ul Err incepe sa clipeasca, exista conditii de
reglare care impiedica o autoajustare reusita.
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In acest caz, regulatorul a Intrerupt autoajustarea si continua reglarea cu parametrii
valabili Inainte de pornirea autoajustarii.

Daca autoajustarea a fost pornita din modul manual, dupa intreruperea autoajustarii
regulatorul preia din nou ultima marime de comanda valabila.

3.5.9 Confirmarea autoajustarii esuate

1. Apasarea simultana a tastelor -] si [A]:
Regulatorul continua reglarea in mod automat cu parametrii vechi. LED-ul Err
continuad sa clipeasca pana cand eroarea de autoajustare este confirmata in lista de
erori.

2. Apasarea tastei [] (daca este configurata):
Regulatorul comuta in mod manual. LED-ul Err continua sa clipeasca pana cand
eroarea de autoajustare este confirmata in lista de erori

3. Apasarea tastei [-]:
Regulatorul comuta la lista de erori din nivelul de operare extins.
Dupa confirmarea mesajului de eroare, regulatorul continud reglarea in mod
automat cu parametrii vechi

Cauze de intrerupere: — pagina 15: ,,Stare eroare autoajustare Incalzire
(R AM) siracire (Rd AL )”
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3.5.10 Exemple de incercari de autoajustare
(regulator invers, incalzire sau incalzire/racire)

Start: puterea de incalzire conectata
Puterea de incalzire Y este deconectata X
(@). Daca variatia valorii reale X ramane
constanta timp de un minut (@), puterea

este conectata (€)).

In punctul de inflexiune, incercarea de %] ~—
autoajustare se incheie, iar valoarea 0%

e s = . Start — (1) ©® |« punct de inflexiune

prescrisa W este reglata cu noii parametri. . W .
(;:ii‘p\;ste o
Start: puterea de incalzire deconectata
Regulatorul asteapta 1,5 minute (@). XA
A - . - £7AY 2 T -
Puterea de Incalzire Y este conectatd (@). —
In punctul de inflexiune, Incercarea de g
autoajustare se incheie, iar valoarea >
prescrisd W este reglata cu noii 100% ~—
. 0%

parametrl' Start— | @ (2] « punct de inflexiune
Optimizare la valoarea prescrisa /\ W 0

clipeste

Regulatorul regleaza la valoarea prescrisa.
Daca abaterea de reglare ramane constanta

un anumit timp (@) (adica distanta A
constanta intre valoarea reala si valoarea
prescrisa), vre.gu'l'atorul emitevun impuls oo >
redus al marimii de comanda (max. 20%) ¥
(@®). Dupa determinarea noilor parametri ~sai- @ €1 @
din evolutia valorii reale (€)), regulatorul —

trece la reglare cu noii parametri (@).

= =

O

Regulator in 3 puncte /\

Parametrii pentru incalzire si racire sunt Py
determinati intr-o singura incercare. YA
Puterea de incilzire este conectatd (). In /
punctul de inflexiune sunt determinati / € punct de
parametrii de Incalzire P {, & « ,Ed { Li00% | t
sit I.Seregleazi la valoarea prescrisi Yoo
(@®). Daca abaterea de reglare este St =l @ e ol o
constantd, regulatorul emite un impuls de " = . o
racire al marimii de comanda

(€®). Dupa ce regulatorul a determinat din evolutia valorii reale parametrii de

racire Phd, kb f, bk dd sikd (@), trece la reglare cu noii parametri (@).

QT

A In faza @ se incalzeste si se raceste simultan!
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3.6 Optimizare manuala

Optimizare

Ajutorul de optimizare poate fi utilizat la aparatele la care parametrii de reglare
trebuie setati fara autoajustare.

In acest scop se poate utiliza evolutia in timp a marimii reglate x dupa o variatie in
treaptd a marimii de comanda y. In practicd, adesea nu este posibild fnregistrarea
completa a raspunsului la treapta (de la 0 la 100%), deoarece marimea reglata nu are
voie sd depdseasca anumite valori. Cu valorile Ty si Xpmax (treapta de la 0 la 100 %)
sau Atsi Ax (parte a raspunsului la treapta) se poate calcula viteza maxima de
crestere Viax.

Y
100%——
Yh
0% —
X t
X Tg
max  pm—
AX
At
A Tu e t
Y = Marime de comanda
Y, = Domeniu de comanda
Tu = Timp de intarziere (s)
Tg = Timp de compensare (s)
Xmax = Valoare max. a procesului
Vo = X A% it de crest irimii reglat
max Te = %é viteza max. de crestere a marimii reglate

Din valorile determinate ale timpului de Tntarziere T,, vitezei maxime de crestere
vmax i valorii caracteristice K se pot determina, conform formulelor empirice,
parametrii de reglare necesari. La apropierea oscilantd de valoarea prescrisa, Mh {

trebuie marit.
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Ajutoare de reglaj

Parametru |Reglare Perturbatie Pornire

[P | mai mare |amortizare mai puternicd |compensare mai lenta |reducere mai lentd a energiei

mai mic |amortizare mai slaba |compensare mai rapida |reducere mai rapida a energiei

|t & { mai mare |amortizare mai slabd |reactie mai puternica |reducere mai timpurie a energiei

mai mic |amortizare mai puternicd [reactie mai slaba reducere mai tarzie a energiei

[t « { mai mare |amortizare mai puternicd |compensare mai lenta |reducere mai lentd a energiei

mai mic |amortizare mai slaba |compensare mai rapida |reducere mai rapida a energiei

Formule empirice

K = Vmax * Comportament de reglare Fhl b [s] £l [s]
Tu [unit. fiz.]

PID 1,7*K 2*Tu 2*Tu
La regulatoarele in 2 si |PD 0,5*K Tu OFF
3 puncte, durata PI 26*K nrr 6*Tu
perioadei de comutare_ p K Tl T
seseteazala k {/ ko nri L
< 0,25 * Tu. Regulator pas cu pas 1,7*K Tu 2*Tu

3.7 Al doilea set de parametri PID

Caracteristica procesului reglat este adesea influentata de diversi factori, precum
valoarea reald, marimea de comanda si diferentele de material.

Pentru a raspunde acestor cerinte diferite, KS 9x-1 permite comutarea intre doua
seturi de parametri.

Cele doud seturi de parametri " Rr R si P FAr. sunt disponibile pentru procesele
de Incalzire si de racire.

Comutarea pe al doﬂea set de parametri se face, in functie de configurare (
Cantf / LOL) / P vde ), prin una dintre intrarile digitale dil, di2, di3, prin
tasta (F] sau prin interfatd (OPTIUNE).

Autoajustarea se efectueaza intotdeauna cu setul de parametri activ, adica daca
trebuie optimizat al doilea set de parametri, acesta trebuie sa fie activ.
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3.8 Procesarea valorilor limita

Se pot configura pana la trei Valori limité care pot fi alocate iesirilor individuale. In
principiu, oricare dintre iesirile Duk. { ... Duk.h poate fi utilizata pentru semnalizarea
valorilor limita sau a alarmelor. Daca unei iesiri 1i sunt alocate mai multe semnale,
acestea sunt combinate logic SAU. Fiecare dintre cele 3 valori limita L «n. { ...

L n.d are 2 puncte de comutare H.x (Max) si L.x (Min), care pot fi dezactivate

individual (parametru = “0GF F ). Histerezisul H45.x si intarzierea df L .x ale

fiecarei valori limita. sunt reglabile.

@ Mod de actiune la alarmd absolutd . { (@ Mod de actiune la alarma relatival. { = DFF
= OFF
ol b
5P
bl b
< Mt >
_____ M
0
o LOHYS
Com B ®LED i DI LD
W _nre Hi=0FF
L= '
P
bk b Lol : b
L 5 j — L —>]
tiiss i > (ELEH
. El Qb 5 > eo >
LED
5P
Vbt LA babd \ 4 LY
<—— i1 > — L —— N —>
S L{— HYL. HY5 L — N P s >
. . THys o HY S
<N R—>----> <= HR)—> Ly
LED LED Tep <---- LED

(2] 2]

@ : curent de repaus ( ConF /Qukx/ODRck = 1) (reprezentarea din exemple)
@ : curent de lucru (L mnF /Ouk.x/0Rckt = ) (actiunea releului de iesire este inversata)
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@ Marimea care trebuie monitorizata poate fi selectata separat pentru fiecare
alarma prin configurare.

Sunt disponibile urmatoarele marimi:

« Valoare reala

« Abatere de reglare xw (valoare reala - valoare prescrisa)

« Abatere de reglare xw + suprimare la pornire sau la modificarea valorii prescrise
- Emiterea alarmei este suprimata dupa pornire sau dupa o modificare a
valorii prescrise, pana cand valoarea reala ajunge pentru prima data in
domeniul admis. Cel tarziu dupa expirarea timpului 10 £ « {, alarma este
activatd. (t « { = timp de integrare 1; parametrul — Lnk ). Daca k£ o
este dezactivat (k « { = IIF F), acesta este interpretat ca oo, adica alarma nu

este activata pand cand domeniul admis nu a fost atins o data.

« Valoare masuratd INP1

» Valoare masurata INP2

» Valoare masurata INP3

« Valoare prescrisa efectiva Weff

¢ Marime de comanda y (iesirea regulatorului)

« Abatere fata de SP intern

o x1-x2

« Abatere de reglare xw + suprimare la pornire sau la modificarea valorii
prescrise, fara limita de timp.
- Emiterea alarmei este suprimata dupa pornire sau dupa o modificare a

valorii prescrise, pana cand valoarea reala ajunge pentru prima data in
domeniul admis.

@ Daca s-a selectat monitorizarea valorii masurate + memorare sau modificarea
semnalului + memorare ( LanF / L.on / Freocx = 2/M), releul de alarma
ramane activat pana cand alarma este resetata in lista de erori ( L «n 1.3 = ).
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3.9 Structura de operare

Dupa conectarea alimentarii, aparatul porneste in nivelul de operare.
Se preia starea de functionare activa inainte de intreruperea alimentarii.

l:illi [ O ]

T T wh g [~ [2] > Pass
(N e R
— 3
0
3 YA [a] > (Pass
vi| Lo
4 —
L4 | 5[] Pass
v LML
—
( (0
LI
End |7
\J S

@ Nivelul #Rr R
Nivelul PR r R este semnalizat prin aprinderea LED-ului P Rr A .
@ Nivelul [ anF :
| Ol (]

Nivelul L onF este semnalizat prin clipirea LED-ului PR r R

Daca comutatorul de siguranta Loc este deschis, sunt vizibile numai
PASS| nivelurile deblocate prin BlueControl® (instrument de inginerie),
accesibile prin introducerea parolei setate in BlueControl® .
Daca anumiti parametri trebuie sa fie accesibili fara parola, acestia trebuie copiati Tn
nivelul de operare extins.

siguranta Loc este Inchis.

@ Toate nivelurile protejate prin parola sunt blocate numai daca si comutatorul de
@ Stare la livrare: daca comutatorul de siguranta Loc este inchis, toate nivelurile sunt

accesibile fara restrictii, parola PR%% = OFF
Comutator de | Parold introdusd cu BluePort” | Functie blocata sau libera | Acces de pe panoul
siguranta Loc cu BluePort® frontal:
inchis OFF / parola blocat / liber liber
deschis OFF / parola blocat blocat
deschis OFF liber liber
deschis Parola liber liber dupa introducerea parolei
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Nivel de configurare

-I Nivel de configurare

LonF Ni
2l < &l -] = g g
N A e A A R L L R R I e -
IR IERE BB o B
| S| CE| CEl 2|l |nd ol andadnd JE|nSE
n SPFnal Fre DFnc) Frc [Foc U [0Rck 1 L.r |hRud
B2NCESP 5L YP [BEYP|AEYP Gre (|41 B T — — 5P |Rddr
CFrc 5L onLarr |30 oo [Frcd |42 Oubfl| 8| E g 5PE |Prk
Ed Fllorr b nf Farr|Srcldll at] _ [Bukd] £ £ £ {42 |dELY
Afn |} nF bnf [Frcdll w2| @ BSsrc| | 2| 8 4f  |dPAM
CARcE Src.dll g orR nAn hewf
FRL HLAL [dRcA 4 LofF |02
rnbl LPRLILPRL H. nboc [Haook
rnH dRcA [HLAL Loond Erro [dP
HLAD Lo Fodd LEd
FEnd Loond JLhb [d) &P
FR . dRch d oFn [LAEL
FR .. LPARL
FR W HLAL
dPEr HLAD
FR
FR W
FR .3
dPEr

Setare:

« configuratiile pot fi setate cu tastele
 trecerea la configuratia urmatoare se face prin apasarea tastei

+ dupa ultima configuratie a unui grup, pe afisaj apare dan £ si se trece
automat la grupul urmator

Revenirea la inceputul unui grup se face prin apasarea tastei [~ timp de 3
secunde.
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4.1 Configuratii

Nume  |Domeniu de valori | Descriere Implicit
A Configuratia de baza a procesarii valorii prescrise 0
0 Regulator cu valoare _Pr'escrisé fixa, comutabil pe valoare prescrisa externa
(>L00) /5PE)
T 8 Regulator cu Va.l.oare prescrisa fixa cu decalaj extern (3 F.E )
L Calculul valorii reale 0
0 Regulator standard (valoare reald = x1)
1 Regulator de raport (x1/x2)
2 Diferenta (x1 - x2)
3 Valoarea maxima dintre x1 si x2. Se regleazd pe valoarea

mai mare dintre cele doud. La eroare de senzor, reglarea
continud cu valoarea reald ramasd.

4 Valoarea minima dintre x1 si x2. Se regleaza pe valoarea mai
micd dintre cele doua. La eroare de senzor, reglarea continud
cu valoarea reald ramasa.

S Valoare medie (x1, x2). La eroare de senzor, reglarea continua cu
valoarea reala ramasa.

6 Comutare Intre x1 six2 (->L 00} /1 .LhiD)

7 Functie O cu temperatura constanta a sondei

(o]

Functie O_cu temperaturd masuratd a sondei
nc Comportament de reglare (algoritm) 1
Regulator on-off sau dispozitiv de semnalizare cu o iesire
Regulator PID (in 2 puncte si continuu)

AJ/Y/Oprit, sau regulator in 2 puncte cu comutare sarcind partiald/totald
2 x PID (in 3 puncte si continuu)

Regulator pas cu pas pentru motor

Regulator pas cu pas pentru motor cu feedback de pozitie Yp
Regulator continuu cu regulator de pozitie in aval

L oF Modul de actiune al componentei D in regulatorul PID 0

=
=

NN (W (— (O

0 Componenta D actioneaza numai asupra valorii masurate.
1 Componenta D actioneaza asupra abaterii de reglare (se
diferentiaza si valoarea prescrisa)
A Reglare manuala permisa 0
nu
S 1 da(vezisi L) / nAn
LACE Sensul de actiune al regulatorului 0
0 Invers, de ex. incalzire

La scdderea valorii reale, marimea de comanda creste; la
cresterea valorii reale, mdrimea de comanda scade.
1 Direct, de ex. racire

La cresterea valorii reale, marimea de comanda creste,
la sciderea valorii reale, marimea de comanda scade.
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Domeniu de valori

Descriere

Implicit

Comportament la intreruperea senzorului

|

—_

lesirile regulatorului deconectate
y=Y2

y = grad mediu de comanda. Gradul de comanda max.
admis se poate seta cu parametrul 4 .M, Marimea de
comanda medie se masoara la intervale de 1 min., daca_
abaterea de reglare este mai mica decat parametrul L. .

(X ['L

-1999...9999

X0 (limita inferioara a domeniului de reglare) €

-100

(X EI.H

-1999...9999

X100 (limita superioara a domeniului de reglare) €)

T
LoALL

1200

Caracteristica de comutare pentru regulatoare in 2 si 3 puncte

Standard

Racire cu apa liniara (vezi pagina 45)

Rdcire cu apa neliniard (vezi pagina 46)

W=D

Cu perioadd constantd (vezi pagina 47)

o

Autoajustare la pornire
La pornire test cu treapta, la valoarea prescrisa test cu impuls

La pornire si la valoarea prescrisd test cu impuls. Setare pentru
procese rapide, de ex. canale calde.

Intotdeauna test cu treapta la pornire

Pornirea autoajustarii

Pornire manuala a autoajustarii

Pornire manuald sau autoajustare automatd la conectarea alimentarii,
respectiv la detectarea oscilatiilor.

Adt0

Optimizarea T1, T2 (vizibil numai cu BlueControl!)

Optimizare automata

1

Fara optimizare

(1 I sirnbH

[X]

autoajustarea

indica domeniul de reglare la care se raporteaza, printre altele,

Domeniu de valori

Descriere

Implicit

Selectarea functiei INP1

7

nicio functie .
(datele INP. urmdtoare sunt omise)

Intrare curent de incalzire

Valoare prescrisd externa = .

[
[

=

(comutare -> L 45} / SPE)

=

Feedback de pozitie Yp

A doua valoare reald x2 (raport, min, max, mean)

DN | —

Yo

Marime de comanda externd Y.E (comutare — L 0L} / 4.E)

(@)

nicio intrare de regulator (in schimb, de ex. semnalizare valoare limita)

|

Valoare reala X1

2y
PROm(

[y

Tip senzor

Termocuplu tip L (-100...900°C) , Fe-CuNi DIN

Termocuplu tip J (-100...1200°C) , Fe-CuNi

Termocuplu tip K (-100...1350°C), NiCr-Ni

W= O

Termocuplu tip N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil
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Nume  |Domeniu de valori| Descriere Implicit
4 Termocuplu tip S (0...1760°C), PtRh-Pt10%
5 Termocuplu tip R (0...1760°C), PtRh-Pt13%
6 Termocuplu tip T (-200...400°C), Cu-CuNi
7 Termocuplu tip C (0...2315°C), W5%Re-W26%Re
8 Termocuplu tip D (0...2315°C), W3%Re-W25%Re
9 Termocuplu tip E (-100...1000°C), NiCr-CuNi
10 Termocuplu tip B (0/100...1820°C), PtRh-Pt6%
18 Termocuplu special

20 |Pt100(-200.0 ... 100,0°C)

(-200,0 ... 150,0°C la rezistentd redusa a liniei: rezistenta de
masurare + rezistenta liniei<160 £ )

21 Pt100 (-200.0 ... 850.,0 °C)

22 Pt1000 (-200.0...850.0 °C)

23 Special 0...4500 Ohm (presetat ca KTY11-6)
24 Special 0...450 Ohm

30 0...20mA /4..20mA €

40 0..10V/2..10V @

41 Special -2,5...115 mV €

42 Special -25...1150 mV €

50 Potentiometru 0...160 Ohm €}
51 Potentiometru 0...450 Ohm )
52 Potentiometru 0...1600 Ohm €}
53 Potentiometru 0...4500 Ohm €

aLon Liniarizare (numaila 5.t 4P =23 (KTY 11-6), 24 (0...450 0
Ohm), 30 (0..20mA), 40 (0..10V), 41 (-2,5...115mV) si 42
(-25...1150mV))

Niciuna
1 Liniarizare speciald. Tabelul de liniarizare se poate crea cu

BlueControl (instrument de inginerie). Este presetata
caracteristica pentru senzorii de temperatura KTY 11-6.

Lor Corectia valorii masurate / scalare 0
Fard scalare
1 Corectie offset .

(Offsetul se introduce la regulator, in nivelul £ AL )

2 .(_Z%r.ec;ie in 2 puncte (ajustarea se efectueazd la regulator, in nivelul
LML

3 Scalare (in nivelul P Rr R)
4 Calibrare autom. (numai cu feedback de pozitie Yp)

b ond o [-1999...9999 | Valoare de substitutie la eroare INP1

Dacd se seteazd o valoare, aceasta este utilizata In caz de
eroare (de ex. FAIL) pentru afisare si calcule.

Inainte de activarea unei valori de substitutie, luati In
considerare efectul asupra buclei de reglare!

fAIl Fortare INP1 (vizibil numai cu BlueControl !) 0
0 Fara fortare
| Fortare prin interfata

(1) La semnalele de intrare de curent, tensiune si potentiometru trebuie efectuata o
scalare (vezi capitolul 5.3)

3
=
|
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b
N.u1'1_1e Domeniu de valori | Descriere Implicit
banc Selectarea functiei INP2 1
0 fara functie
(datele INP. urmadtoare sunt omise)
1 Intrare curent de incalzire
2 Valoare prescrisa externd 3 P.E (comutare ->L fh) /A PE)
3 Feedback de pozitie Yp
4 A doua valoare reald X2 (raport, min, max, medie)
5 Mirime de comandd externd impusd 4£ £ comutare -> L 85} /4E
6 fard intrare de regulator (in schimb, de ex. semnalizare valoare limitd)
— 1 Valoare reala X1
AL Tip senzor 31
30 0..20mA /4..20mA €
31 0...50mA curent alternativ )
50 Potentiometru ( 0...160 Ohm) €
51 Potentiometru ( 0...450 Ohm) €
52 Potentiometru ( 0...1600 Ohm) €)
_ 53 Potentiometru ( 0...4500 Ohm) €D
Larr Corectia valorii masurate / scalare 31
0 Fara scalare
1 Corectie offset
(Offsetul se introduce la regulator, in nivelul £ A1
2 Corectie Tn 2 puncte (ajustarea se efectueazd la regulator, in
nivelul L AL )p
3 Scalare (in nivelul ¥ R r R
o 1-1999...9999 | Valoare de substitutie la eroare INP2 orF
Daca se seteaza o valoare, aceasta este utilizata in caz de
eroare (de ex. FAIL) pentru afisare si pentru calcule.
/N TInainte de activarea unei valori de substitutie, luati in
considerare efectul asupra buclei de reglare!
fAI2 Fortare INP2 (vizibil doar cu BlueControl !) 0
0 Fara fortare
1 Fortare prin interfata
(1) La semnalele de intrare de curent, tensiune si potentiometru trebuie
efectuata o scalare (vezi capitolul 5.3)
b
N'lll'l_le Domeniu de valori | Descriere Implicit
bane Selectarea functiei INP3 1

0 fard functie
(datele INP. urmatoare sunt omise)
| Intrare curent de incalzire
2 Valoare prescrisd externa % ™.E (comutare -> L i} /2P.E )
3 Feedback de pozitie Yp
4 A doua valoare reald x2 (raport, min, max, medie)
5 Marime de comanda externd impusd 4F (comutare -> L 5} /4F)
6 fard intrare de regulator (In schimb, de ex. semnalizare valoare
limita)
1 Valoare reala x1
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Nume Domeniu de valori| Descriere Implicit
Ak A Tip senzor 31
0 Termocuplu tip L (-100...900°C) , Fe-CuNi DIN
1 Termocuplu tip J (-100...1200°C) , Fe-CuNi
2 Termocuplu tip K (-100...1350°C), NiCr-Ni
3 Termocuplu tip N (-100...1300°C), Nicrosil-Nisil
4 Termocuplu tip S (0...1760°C), PtRh-Pt10%
5 Termocuplu tip R (0...1760°C), PtRh-Pt13%
0 Termocuplu tip T (-200...400°C), Cu-NiCu
7 Termocuplu tip C (0...2315°C), W5%Re-W26%Re
8 Termocuplu tip D (0...2315°C), W3%Re-W25%Re
9 Termocuplu tip E (-100...1000°C), NiCr-CuNi
10 Termocuplu tip B (0/100...1820°C), PtRh-Pt6%
18 Termocuplu special
20 Pt100 (-200.0 ... 100,0 °C)
(-200,0 ... 150,0°C la rezistenta redusa a liniei: rezistentd de
masurare + rezistenta liniei <160 )
21 Pt100 (-200.0 ... 850,0 °C)
22 Pt1000 (-200.0...850.0 °C)
23 Special 0...4500 Ohm (presetat ca KTY11-6)
24 Special 0...450 Ohm
30 0..20mA/4..20mA €
41 Special -2,5...115 mV €
42 Special -25...1150 mV €
50 Potentiometru 0...160 Ohm )
51 Potentiometru 0...450 Ohm €}
52 Potentiometru 0...1600 Ohm €}
53 Potentiometru 0...4500 Ohm €}
2L oon Liniarizare (reglabil doar la &b 47 =23,24,30,41,42) | 0
0 Fara
1 Liniarizare speciala. Tabelul de liniarizare 1g)oate fi creat cu
BlueControl (instrument de engineering). Presetata este
caracteristica pentru senzorii de temperatura KTY11-6.
Lorr Corectia valorii masurate / scalare 0
0 Fara scalare
1 Corectie offset
(Offsetul se introduce la regulator, in nivelul £ AL
2 Corectie Tn 2 puncte (ajustarea se efectueaza la regulator, in
nivelul L AL }J
3 Scalare (in nivelul ¥ A r R
4 Calibrare autom. (doar la feedback de pozitie Yp)
b [-1999...9999 | Valoare de substitutie la eroare INP3 OFF
Daca se seteaza o valoare, aceasta este utilizata in caz de
eroare (de ex. FAIL) pentru afisare si pentru calcule.
/N TInainte de activarea unei valori de substitutie, luati in
considerare efectul asupra buclei de reglare!
fAI3 Fortare INP3 (vizibil doar cu BlueControl!) 0
0 Fara fortare
1 Fortare prin interfatd

@ Lasemnalele de intrare de curent, tensiune si potentiometru trebuie efectuata o

Configuratii

scalare (vezi capitolul 5.3)
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:. M

Nume _ | Domeniu de valori Descriere Implicit
P Functia valorii limita 1/2/3 I
Frc.d 0 dezactivat
Frc.d 1 Monitorizarea valorii mdsurate
2 Monitorizarea valorii masurate + memorarea stdrii de alarmd. O
valoare limitd memoratd poate fi resetatd prin lista de eror,
printr-o ;ntrare digitald sau cu tasta [=] sau [F] (-> L G5} /
[
3 Variatia semnalului (variatie / minut)
_ : 4 Variatia semnalului + memorare (variatie / minut)
= Sursa pentru valoarea limita 1/2/3 1
"ol 0 Valoare reald = alarmd absolutd
Sred 1 Abatere de reglare Xw (valoare reald - valoare prescrisd) = alarma relativa
2 Abatere de reglare Xw (= alarmd relativd) cu suprimare la
pornire si la modificarea valorii prescrise
- Emiterea alarmei este suprimatd dupd pornire, respectiv dupa o modificare
a valorii prescrise, pand cand valoarea reala intra pentru prima datd in
domeniul admis. Cel tarziu dupd expirarea timpului 10 & « { alarma este
activatd. (k « { = timp de integrare 1; parametru — Lk )
Dacdt « { este dezactivat (k « { = 0), acest lucru este considerat
o0, adica alarma nu este activata inainte ca domeniul admis sa fie
atins o data
3 Valoare masurata INP1
4 Valoare masurata INP2
5 Valoare masuratd INP3
6 valoare prescrisa efectivda Weff
7 Marime de comanda y (iesire regulator)
8 Abatere de reglare xw (valoare reald - valoare prescrisa internd) =
alarma relativa fata de valoarea prescrisa interna
9 Diferenta x1-x2 gutﬂizabﬂe“} de ex. In combinatie cu functia
valorii reale ,,Valoare medie” pentru detectarea termocuplurilor
imbatranite)
11 Abatere de reglare (= alarma relatvivvé?. cu suprimare la pornire i
la modificarea valorii prescrise, fard limitd de timp
- Emiterea alarmei este suprimatd dupa pornire, respectiv dupd o
modificare a valorii prescrise, pana cand valoarea reala intra
S pentru prima datd in domeniul admis.
L. Alarma functiei curent de incalzire (INP2)(vezi pagina 69) | 0
0 dezactivat
1 Monitorizare suprasarcina si scurtcircuit
o 2 Monitorizare Intrerupere si scurtcircuit
L AL Monitorizarea intreruperii buclei de reglare la incalzire 0
(vezi pagina 69)
fard alarma LOOP
1 Alarma LOOP activa. O intrerupere a buclei de reglare este detectata
dacd, la Y=100%, dupa expirarea timpului 2 xk « i nu are loc o reactie
cort espunzatoare a valorii reale.
Lak « {=0 alarma LOOP este inactiva,
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Nume

Domeniu de valori

| ]
nean

Descriere

Implicit |

Activarea monitorizarii iesirii pas cu pas pentru motor
(vezi pagina 64)

0

fara alarma DAC

1

Alarma DAC activa

Hour

OFF..999999

Ore de functionare (vizibil doar cu BlueControl!)

OFF

Swit

OFF..999999

Numar de comutari (vizibil doar cu BlueControl )

OFF

{
(R |

si Ty

N ume

LA

Domeniu de valori | Descriere

Implicit

Sensul de actiune al iesirii OUT1

0

Direct / normal deschis

Invers / normal Inchis

W gl W
L .

Iesire regulator Y1/Y2

inactiv

activ

Semnalizare valoare limita 1/2/3

inactiv

activ

P TN [ O Y

o= = -
nBRe20g

R

Monitorizare actionare (DAC)
inactiv

activ

-
T
P
b

Semnalizare alarma de intrerupere (alarma de bucla)
inactiv

activ

HLAL

Semnalizare alarma curent de incalzire

inactiv

activ

-
-

P

=
L
==

Semnalizare scurtcircuit releu static (SSR)

inactiv

activ

-l

FRO
FR

'

Semnalizare eroare INP1/ INP2 /INP3

inactiv

activ

o

Eroare PROFIBUS

inactiv

activ: Profibus este perturbat, nu are loc nicio
comunicare cu acest aparat.

fOut

Fortare OUT1 (vizibil doar cu BlueControl!)

Fara fortare

1

Fortare prin interfata

Parametri de configurare Out.2 ca Out.1, cu exceptia:
Implicit

Configuratii

YA =0

Y2 =1
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Nivel de configurare

Nume

L=

'

Domeniu de valori

Descriere

Implicit

Tip semnal OUT3 (OUT4)

0

Releu / logic (vizibil doar la curent/logic/tensiune)

0...20mA continuu (vizibil doar la curent/logic/tensiune)

4...20mA continuu (vizibil doar la curent/logic/tensiune)

0...10V continuu (vizibil doar la curent/logic/tensiune)

2...10V continuu (vizibil doar la curent/logic/tensiune)

(LN E =~ (VS I SR L e

Alimentare transmitator (vizibil doar fara OPTIUNE)

Sensul de actiune al iesirii OUT3 (OUT4) (vizibil doar la
0.TYP=0)

Direct / normal deschis

1

Invers / normal 1nchis

-1999...9999

Scalarea iesirii analogice pentru 0%
(0/4mA resp. 0/2V, vizibil doar la 0.TYP=1..5)

|
C
e

-1999...9999

Scalarea iesirii analogice Eentru 100% (20mA resp. 10V,
vizibil doar la 0.TYP=1..5)

100

3
L
=
(]

Sursa semnalului Jlgentru iesirea analogica OUT3 (OUT4)
(vizibil doar la O.TYP=1..5)

inactiv

lesire regulator y1 (continud)

Tesire regulator y2 (continua)

Valoare reala

valoare prescrisa efectiva Weff

Abatere de reglare xw (valoare reala - valoare prescrisd)

Feedback de pozitie Yp
Valoare masurata INP1

Valoare masurata INP2

O[O0 [QA|(\N | DN |[B|W([— O

Valoare masurata INP3

C

Comportament la defect: comportamentul iesirii analogice
cand sursa de semnal (0« S1.) este perturbata.

(=]

upscale

downscale

L

o
| I R

Iesire regulator Y1/2 (vizibil doar la O.TYP=0)

inactiv

activ

[p= N [ip=)

.
]

Semnalizare valoare limita 1/2/3 (vizibil doar la O.TYP=0)

inactiv

activ

= - -
e M o

o e e
!‘n

-
-

Monitorizare actionare (DAC) (vizibil doar la 0.TYP=0)

inactiv

activ

-
T
P
==

Semnalizare alarma de intrerupere (alarma de bucla) (vizibil
doar la 0.TYP=0)

inactiv

activ

HLAL

Semnalizare alarma curent de incalzire (vizibil doar la 0.TYP=(0)

inactiv

activ
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Nume Domeniu de valori | Descriere Implicit
ALAL Semnalizare scurtcircuit releu static (SSR) (vizibil doar la 0
0.TYP=0)
inactiv
S 1 activ
R Semnalizare eroare INP1/2/3 (vizibil doar 1
FROL la O.TYP=0)
FR 3 inactiv
— 1 activ
e Eroare PROFIBUS. 0
inactiv
1 activ: Profibus este perturbat, nu are loc nicio
comunicare cu acest aparat.
fOut Fortare OUT3 (OUT4) (vizibil doar cu BlueControl !) 0
Fara fortare
1 Fortare prin interfata

" R D N
DR e A X
i.lEl

Parametri de configurare Out.5 ca Out.1, cu exceptia: Implicit 4. { = 0%,

[
o

@ Sensul de actiune si utilizarea iesirilor Ju k. { panalafuk.hb:
Daca sunt selectate ca active mai multe semnale sursa, acestea sunt combinate logic
SAU, de ex. ca alarma colectiva.

"-

-
|
Dy
-

Domeniu de valori | Descriere Implicit

Comutare Local / Remote (Remote: modificarea tuturor 0
valorilor de pe panoul frontal este blocata)

fara functie (comutare posibila prin interfata)
mereu activ

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)
DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)
Tasta [F] comuta

Comutare pe a doua valoare prescrisa 5 F.c 0
fard functie (comutare posibild prin interfatd)
DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)
DI3 comutd (vizibil doar cu OPTIUNE)
Tasta [F] comuta

Z.
=
=,
)

DN (WIN = O

iy
T
g

DB (WO
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Domeniu de valori

Descriere

Implicit

Comutare pe valoarea prescrisa externa = /.£

0

fard functie (comutare posibila prin interfatd)

mereu activ

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

DN (W[ | —

Tasta [F] comuta

PR
iy

Comutare Y/Y2

(e

fard functie (comutare posibila prin interfatd)

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

Tasta [F] comuta

[« NI N F - (U R] | &)

Tasta [>] comuti

Comutare pe marimea de comanda fixa .-

(e

fard functie (comutare posibila prin interfata)

mereu activ

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

Tasta [F] comuta

O\ | [N [—

Tasta [>=] comuta

nAn

Comutare automat/manual

(e

fard functie (comutare posibila prin interfatd)

mereu activ

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

Tasta [F] comuta

O\ | N[N [—

Tasta [>] comuta

™
D}

=
=

Oprirea regulatorului
fard functie (comutare posibila prin interfatd)

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

Tasta [F] comutd

SN | |W (o ()

Tasta [>] comuta

Blocarea functiei manuale
fard functie (comutare posibila prin interfatd)

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

(SL N (USR] | [}

Tasta [F] comuta

KS 90-1 / KS 92-1
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Nume

Domeniu de valori

E [

Descriere

Implicit

Resetarea tuturor inregistrarilor memorate din lista de erori

0

fard functie (comutare posibila prin interfatd)

DI1 comuta

DI2 comutd (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

Tasta [F] comutd

O\ | [ (W

Tasta [=] comuta

Comutare parametri (Pb, ti, td)

o

fard functie (comutare posibila prin interfatd)

DI1 comuta

DI2 comutd (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

(LN SN LU R\

Tasta [F] comuta

=
-
==

Comutarea valorii reale efective intre X1 si X2

fara functie (comutare posibild prin interfata)

DI1 comuta

DI2 comuta (unitate de baza sau OPTIUNE)

DI3 comuta (vizibil doar cu OPTIUNE)

(LN E SN (USR] S ()

Tasta [F] comuta

l:‘ I.F "

Functia intrarilor digitale (valabil pentru toate intrarile).

direct

invers

(=D

Functie buton basculant (de setat pentru comandd in 2 puncte prin
interfatd si DI1/2/3 sau tastele frontale)

fDI1
fDI2
fDI3

Fortare dil/2/3 (vizibil doar cu BlueControl)

Fara fortare

Fortare prin interfatd

P I I
(M N

Nume

Domeniu de valori

Descriere

Implicit

bRud

Viteza de transmisie a interfetei (vizibil doar cu OPTIUNE)

2

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud

19200 Baud

D
=

fo|wo|—|o

Adresa pe interfata (vizibil doar cu OPTTUNE)

T 2T
T

Lt e

Paritatea datelor pe interfata (vizibil doar
cu OPTIUNE)

fara paritate (2 biti de stop)

paritate para

paritate impara

fara paritate (1 bit de stop)

Do
i
==

folwo|—|o

Intarziere raspuns [ms] (vizibil doar cu OPTIUNE)

Configuratii
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Nume | Domeniu de valori | Descriere Implicit
o rAd 0..126 | Adresa PROFIBUS 126
ca Regulator de rezerva (backup) (vezi pagina 70)
0 Fard regulator de rezerva
- 1 Regulator de rezerva
i Introducerea parametrilor la O in ppm sau % 0
0 Parametri la functia O Tn ppm
1 Parametri la functia O in %
N Unitate 1
0 fara unitate
1 °C
2 °F
d v Punct zecimal (nr. max. de zecimale) 0
0 fara zecimale
1 1 zecimald
2 2 zecimale
3 3 zecimale
LEd Alocarea LED-urilor de stare 1/2/3/4 0
10 OUTI, OUT2, OUT3. OUT4
11 Incalzire, alarma 1, alarmd 2, alarmd 3
12 Incdlzire, rdcire, alarmad 1, alarma 2
13 Récire, incalzire, alarma 1, alarma 2
14 Eroare de magistrala dP.1 ... dP.4
:55 ;_, :éu :r" 0...10 Luminozitatea afisajului >
LdkL 0.200  |Intarziere modem [ms] 0
Timp de intarziere suplimentar inainte ca mesajul receptionat sa
fie evaluat Tn Modbus. Acest timp este necesar atunci cand, la
transmisia prin modem, mesajele nu sunt transferate continuu.
FrEq Comutare 50/60 Hz (vizibil doar cu BlueControl !) 0
0 Frecventa retelei 50 Hz
1 Frecventa retelei 60 Hz
MAst Modbus master/slave (vezi pagina 70) (vizibil doar cu BlueControl!) | 0
0 Nu
1 Da
CycL 0..240 | Ciclu master (sec.) (vezi pagina 70) (vizibil doar cu BlueControl!) 120
AdrO |-32768...32767| Adresd destinatie (vezi pagina 70) (vizibil doar cu BlueControl!) | 1100
AdrU |-32768...32767| Adresd sursa (vezi pagina 70) (vizibil doar cu BlueControl!) | 1100
Numb 0..100  |Numar de date (vezi pagina 70) (vizibil doar cu BlueControl!)] 1
[Cof Blocare oprire regulator (vizibil doar cu BlueControl !) 0
0 Deblocat
1 Blocat
[Ada Blocare autoajustare (vizibil doar cu BlueControl !) 0
0 Deblocat
1 Blocat
[Exo Blocare nivel de operare extins (vizibil doar cu BlueControl!)| 0
0 Deblocat
1 Blocat
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Nume

Domeniu de valori

Descriere

Implicit

ILat

Suprimarea memoriei de erori (vizibil numai cu BlueControl !)

0

0

Nu: mesajele de eroare raman memorate in lista de erori
pand cand sunt confirmate.

|

Da: alarmele sunt sterse din lista de erori imediat ce au fost

remediate.

Pass

OFF...9999

Parola (vizibil numai cu BlueControl !)

OFF

[Par

Blocare nivel de parametri (vizibil numai cu BlueControl !)

Deblocat

Blocat

ICnf

Blocare nivel de configurare (vizibil numai cu BlueControl!)

Deblocat

Blocat

ICal

Blocare nivel de calibrare (vizibil numai cu BlueControl !)

[

Deblocat

p—

Blocat

CDis3

Afisajul 3 la nivelul de operare al regulatorului (vizibil numai cu BlueControl !)

Nicio valoare / doar text

Afisare valoare

Marime de comanda ca bargraf

Abatere de reglare ca bargraf

(W= O

Marime reglata ca bargraf

TDis3

2...60

Afisajul 3, ciclu de afisare [s] (vizibil numai cu BlueControl !)

10

T.dis3

8 caractere

Text afisaj 3 (vizibil numai cu BlueControl !)

T.InF1

8 caractere

Text Inf.1 (vizibil numai cu BlueControl !)

T.InF2

8 caractere

Text Inf.2 (vizibil numai cu BlueControl !)

Loon (vizibil numai cu BlueControl®!)

Nume

Domeniu de valori

Descriere

Implicit

) -
L n

Liniarizare pentru intrarile INP1, respectiv INP3
Acest tabel este accesat intotdeauna cdnd in} n /. {,
respectiv | n .3 este cetat termocuplu special sau cand

la liniarizare este setat . «n = 1: liniarizare speciald.

Implicit: KTY 11-6 (0...4,5 kOhm)

Unitatea tabelului de liniarizare

0

Fara unitate

1

In Celsius [°C]

2

In Fahrenheit [°C]

-999.0..99999

Valoare de intrare 1
Semnalul este, In functie de tipul intrarii, In [1V] sau 1n [€Q]

1036

0,001...9999

Valoare de iegire 1
Semnal atribuit lui } n. {

-49,94

-999.0..99999

Valoare de intrare 2
Semnalul este, In functie de tipul intrarii, in [u1V] sau in [QQ]

1150

n@ BlueControl® - instrumentul de inginerie pentru seria de regulatoare BluePorte

Configuratii
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Nume _ |Domeniu de valori | Descriere Implicit
Qud | 0,001...9999 | Valoare de iesire 2 -38,94

Semnal atribuit lui! n.c

-999.0..99999| Valoare de intrare 16 44’70

=
=

Semnalul este, in functie de tipul intrarii, In [pV] sau in [€2]
Hu th 1 0,001..9999 |Valoare de iesire 16 150,0

Semnal atribuit lui . {h

Pentru a facilita configurarea si parametrizarea aparatelor, sunt disponibile 3
instrumente de inginerie diferite, cu functionalitate gradata (vezi capitolul 9:
Accesorii cu date de comanda). Pe langa configurare si parametrizare,
BlueControl® serveste la achizitia de date si ofera functii de arhivare si
imprimare. BlueControl® se conecteazi la regulator prin intermediul unui PC
(Windows 95 /98 / NT) si al unui adaptor PC, prin interfata frontala
"BluePorte". Descriere BlueControl®: vezi capitolul 8: BlueControl® (pagina
71)
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4.2 Procesarea valorii prescrise

Structura procesarii valorii prescrise este prezentata in figura urmatoare:

i

-
L

[
-
{M0u |

Xeff

-

mo
S ——

|

|

C

val. prescrisa
- interna
s

258
mmEm oo

0
8 ® |
Y
val. prescrlsa 4 Limitare ®
externas PE INP2 | @ | _Valoare prescrisi |
® o =
0/4..20 mA o r.ar | efectiva
.20 m
Val. prescrisa 25 F.c 7 u-LED
Rampa
Index: Rampa porneste de la valoarea
reald la urmatoarele comutari
1): comutare val. prescrisé int/ext L.
®: conflgurare':'. g - comutare val. prescrisa int / ext
®: comutare 5P /5P.2 - comutare 5P /5 7.2
- comutare manual / automat
- la conectarea alimentarii

4.2.1 Gradientul valorii prescrise / rampa

Pentru a evita modificarile in salt ale valorii prescrise, parametrul — Valoare
prescrisa — r.3F poate fi setat la o vitezd maxima de variatie. Acest gradient
actioneaza atat in sens pozitiv, cat si negativ.

i u Ni'i

Dacd parametrul r.53F este setat pe &iF F, caIn setarea din fabricd, gradientul este
dezactivat, iar modificarile valorii prescrlse se executa direct.

(Parametri: vezi pagina 58)
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4.3 Comportament de comutare

La aceste regulatoare, prin parametrul de configurare L 4L (CanF Lnkr/
L 4L L) se poate adapta calculul timpului de conectare/pauza la regulatoarele in
2 puncte si 1n 3 puncte. In acest scop sunt disponibile 4 metode.

4.3.1 Standard (CHLL=10)
]

Duratele de perioada setate & { sik < sunt valabile pentru o marime de comanda
de 50%, respectiv -50%. La valori de comanda foarte mici, respectiv foarte mari,
durata efectiva a perioadei este prelungita astfel incat sa nu apara impulsuri de

conectare si deconectare inutil de scurte. Cele mai scurte impulsuri rezulta din %4

k {, respectiv % k. Caracteristica este denumita si ,,curba cada de baie”.

T/T,

6.0
5 50\ /
=]
£ 0 \ / 4 x ki
]
T
2 3,0 -
s \ / 3 X ki
®
£ 20 2 X k£
5 ~— _—
= 0 ~—~—— — Lot
, [ |
0,0
5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 85 90 95
Grad de comanda Y [%)]
Parametri de setat: £
Durata minima a perioadei 1 (1nca121re) [s1( PRr R/ Dnkr)
: Durata minima a penoadel 2 (racire) [s]

4.3.2 Comportament de comutare liniar ( £4LL = 1{)

Pentru domeniul de incalzire (4 ) se utilizeaza metoda standard (vezi capitolul
4.3.1). Pentru domeniul de racire (4¢') se utilizeaza un algoritm special pentru
ricirea cu apa. In general, ricirea este validatd doar de la o temperatura reald
reglabild (E.H ' [), deoarece la temperaturi mai scazute nu poate avea loc
vaporizarea, cu efectul de racire aferent. Astfel se evita deteriorarea instalatiei.
Durata impulsului de racire se seteaza cu parametrul k.an si este fixa pentru
toate valorile de comanda. ,, Timpul de pauza” variaza in functie de valoarea de
comanda. Prin parametrul k.o F F se poate stabili ,,timpul de pauzd” minim. Daca

ar trebui emis un impuls de pauza mai scurt, acesta este suprimat adica valoarea

maxima efectivd de comanda la récire rezultd din kaon /( fan + koFF) °
100%.

Parametri de setat: £HZ 0 Temperatura minima pentru racire cu apa
(PRr R /Lnkr) t.aon:  Durata impulsului racire cu apa

-
-
(
-
1

- : Pauza minima rdcire cu apa

r
[
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4.3.3 Comportament de comutare neliniar ( 40 L = )

Aceasta metoda tine cont 1n special de faptul ca intensitatea actiunii de racire este, de
reguld, mult mai mare decat cea a actiunii de incalzire, ceea ce poate duce la un
comportament nefavorabil la trecerea de la incalzire la rdacire. Curba de racire asigura
ca actiunea la o marime de comanda de , L oer

l AN D )

0 pana la -70% sa fie foarte - -~
slaba. Peste aceasta valoare, marimea d;% % % % % %%

comanda creste foarte rapid pana la | ‘

I
2 e E 3 NS X X 2R
puterea de racire maxima posibila. Cu N R~ S A LRSS
P - Q? Q@ Q92

parametrul F.Hc' 0 se poate modifica
curbura acestei caracteristici.

Pentru domeniul de Tncalzire se utilizeaza de asemenea metoda standard (vezi
capitolul 4.3.1). Validarea rdcirii se face, de asemenea, in functie de temperatura
reala.

70 -
Parametri:
\ tan =04s
[ -
60 +— \ kafF =02s
50 ——

40
Rieire cu api neliniard,F X2 0 =1 Racire cu \
apa neliniara,F H2 0 =2
R&cire cu apa neliniara,F.H2 8 =0,5
=== Racire cu apa liniard

30

Mérime de comanda efectiva

20 ———

10

-100 -95 -90 -85 -80 -75 -70 -65 -60 -55 -50 -45 -40 -35 -30 -25 -20 -15 -10 -5
Marime de comanda [%]

=
puing
i

=

C

Parametri de setat: Adaptarea caracteristicii (neliniare) de racire
oo

(nnln/u.nu.n) cuapé

-
]
o

: Durata impulsului racire cu apa
k.o F P Pauza minima ricire cu apa
EMHJZL: Temperatura minimd pentru racire cu apa
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4.3.4 Incalzire si racire cu perioada constanta ( L4LL = 3)

Duratele de perioada setate & { sitd 1
sunt respectate in intregul domeniu de — <«
iesire. Pentru a nu rezulta impulsuri
inutil de scurte, cu parametrul
seteazd durata minima a impulsului. La
valori de comanda mici, care ar necesita 50% 30% 20%
un impuls mai scurt decat valoarea

Lo

setatd In & r', acesta este suprimat.
Regulatorul memoreaza insa impulsul si
Insumeaza impulsurile urmatoare pana
cand poate fi emis un impuls cu durata

Lo
[ N

Parametri de setat:

(PRrR/Dnkr)

KS 90-1 / KS 92-1
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[x]
'

/

e 1M1

10%

.
f e

=
[~
-
i

50% 70% 80% 90%

Durata minima a perioadei 1 (incdlzire) [s]
Durata minima a perioadei 2 (rdcire) [s]
Durata minima a impulsului [s]

o adl  adl
= W P
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4.4 Exemple de configurare

4.4.1 Regulator on-off / dispozitiv de semnalizare (invers)

[
ar

L
=

i n gk
Yoo L
PP - |}
100%
]
T
00/0 ______
- N .o
LanF / Lnkr: SPFnN
e
Lo
| R
[
| R [x] | [ N
Ly /L'l.l!..l. [N
[ ]
0
oo [u(} r [N |
FRen o/ L AL
1 )1 ] (NN ]
PRAAR/ Cnkr: HYSH
i - - TNy
PRAARSEEP: SPLO
Coo
-l.!“l

\ 4
Sk

—HY 0L H4Y5H—
| 7
I
—— I
= u Regulator cu valoare fixa
=0 Dispozitiv de semnalizare cu o iesire
0 Sens de actiune invers (de ex. aplicatii de
incalzire)
0 Sens de actiune Duk. ! direct
= | lesirea de reglare Y1 activa
= 0...9999 Histerezis sub & F
= 0...9999 Histerezis peste ¥

-1999...9999  Limita inferioara a val. prescrise pentru Weff
-1999...9999  Limita superioard a val. prescrise pentru Weff

Daca dispozitivul de semnalizare trebuie sa functioneze direct, trebuie inversat
sensul de actiune al regulatorului ( LanF /Lnkr /

[}
[ X

E= 1)

[t eff]
Valoare reati—> /\
5 ” ! s e N i S S N S S S 10000
Valoare prescrisi —>
A0.000
0.000
00:00:00 00:02:00 00:04:00
lesire —| l I I I [ I [ |v

Exemple de configurare
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4.4.2 Regulator in 2 puncte (invers)

bl SPLD o1 PR M
IMERE SN, AV =
100% LR
ut (O» |
0%-—-—=-—=—t--=--- =
CanF /Dnkr: SPFn 0 Regulator cu valoare fixa
LFnc = | Regulator in 2 puncte (PID)
LAck =1 Sens de actiune invers (de ex. aplicatii
de incdlzire)
Conf / Ouk {: ORcE 0 Sens de actiune Duwk. { direct
Y = | Iesirea de reglare Y1 activa
PRrR/ Dnkr: Phil 1...9999 Banda proportionald 1 (incalzire) in
unitati fiz. (de ex. °C)
£l = 0,1...9999  Timp de integrare 1 (incalzire) in s
td i = 0,1..9999  Timp de derivare 1 (incélzire) in s
L = 0,4...9999  Durata minima a perioadei 1 (incdlzire)
PRrR/SEEFP: SPLO = -1999..9999 Limita inferioard a val. prescrise pentru Weff
SPH = -1999..9999 Limita superioard a val. prescrise pentru Weff

@ Daca regulatorul trebuie sa functioneze direct, trebuie inversat sensul de actiune

al regulatorului ( LanF /Dnkr /LRck = 1)

[ eff]
e 100.00
Valoare prescriss—>
<— valoare reali 50,000
0.000
00:4:2:30 00:43:00 00:43:30 00:44:00
lesire  — | L0 0 1001 1 fw
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4.4.3 Regulator in 3 puncte (releu & releu)

":l:l“’- / LnNneCr EF.’:'-l B
LFnc = 1
LARcE H

LonF / OQuk & ORckE H
H = |
H.c =0

ConfF / Oukd: ORcE =10
H =0
H.c = |

FRFAR/ Cnkr: PRl = 1..9999
Phd = 1...9999
£ = 0,1...9999
£l = 0,1...9999
o i = 0,1...9999
Edd = 0,1...9999
£ = 0,4...9999
Ed = 0,4...9999
TH = 0...9999

[ O CoL o, e O I —
N PR NG N N N A A -

[ X} —

Regulator cu valoare fixa

Regulator in 3 puncte (2xPID)

Sens de actiune invers (de ex. aplicatii de
incalzire)

Sens de actiune Huwk. { direct

Iesirea de reglare Y1 activa

Iesirea de reglare Y2 inactiva

Sens de actiune D uw k. direct

Iesirea de reglare Y1 inactiva

Iesirea de reglare Y2 activa

Banda proportionala 1 (incalzire) in
unitati fiz. (de ex. °C)

Banda proportionala 2 (racire) in unitati
fiz. (de ex. °C)

Timp de integrare 1 (incalzire) in s
Timp de integrare 2 (rdcire) in s
Timp de derivare 1 (incalzire) in s
Timp de derivare 2 (rdcire) in s
Durata minima a perioadei 1 (incalzire)
Durata minima a perioadei 2 (racire)
Zona neutra 1n unitati fiz.

-1999...9999 Limita inferioard a val. prescrise pentru Weff

ara o = -1999...9999 Limita superioara a val. prescrise pentru Weff

Exemple de configurare
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4.4.4 Regulator pas cu pas pentru motor (releu & releu)

Donf / Dnkr:

ball BPLI " P SPH O AR
L P 1O | B 4 \VAREE S
100%— — — — \"'-" ! |r'“| 100%
TG \;%I:“.'lé— TR
0% S 0%
LFnc =M Regulator pas cu pas pentru motor
LARck 0 Sens de actiune invers (de ex. aplicatii
de Incalzire)
Conf / Ouk {: ORcE 0 Sens de actiune Duwk. ! direct
4 = | Tesirea de reglare Y1 activa
e =1 Tesirea de reglare Y2 inactiva
ConF / Duwkd: ORct =1 Sens de actiune Duwk.Z direct
Mol =0 Tesirea de reglare Y1 inactiva
N = | Tesirea de reglare Y2 activa
PRrAR/ Enkr: Phi 1...9999 Banda proportionala 1 (incélzire) Tn
unitati fiz. (de ex. °C)
Eol = 0,1.9999 Timp de integrare 1 (incalzire) in s
td & = 0,1..9999 Timp de derivare 1 (incalzire) in s
£ = 0,4..9999  Durata minima a perioadei 1 (incalzire)
o H = 0...9999 Zona neutrd In unitati fiz.
EF = 0,1...9999  Durata minima a impulsului in s
£k = 3..9999 Timp de cursa al servomotorului in s
PRrR/SEEFP: SPLIO = -1999..9999 Limita inferioard a val. prescrise pentru Weff
SPH = -1999..9999 Limita superioard a val. prescrise pentru Weff

Daca regulatorul pas cu pas pentru motor trebuie sa functioneze direct, trebuie

inversat sensul de actiune al regulatorului ( Lanf /Lnkr /LRcE = 1)
[weff]
—_— 100.00
Valoare prescrisi—>
€— valoare reali 50.000
0.000
0025: 00 000 26:0 00:27-00 002800
lesirel —>» Il L1l 1
lesire2 —>» || | | | 2
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4.4.5 Regulator continuu (invers)

@@

Exemple de configurare 52

[
g
(|
-
=

-
C
P

bt o Ao
PLERSY AV
20 mA
Ll (X} L..! G_>
0/4 mA
ConF /Dnkr: SPFn 0 Regulator cu valoare fixa
LFnc = Regulator continuu (PID)
LAcE 0 Sens de actiune invers (de ex. aplicatii de
incalzire)
Conf /Oukd: OEYP = 0/( Tipduk.2 (0/4...20mA)
Duwkld = -1999...9999 Scalare iesire analogicd 0/4mA
Ouwk. i = -1999..9999 Scalare iesire analogicd 20mA
PRrR/ Dnkr: Phl = 1..9999 Banda proportionald 1 (incélzire) In
unitdti fiz. (de ex. °C)
Eol = 0,1..9999  Timp de integrare 1 (incélzire) in s
Ed (= 0,1..9999  Timp de derivare 1 (incalzire) in s
ko = 0,4..9999  Durata minima a perioadei 1 (incalzire)
PReR/SEEF: SPLET = -1999..9999 Limita inferioard a val. prescrise pentru Weff
SPH = -1999..9999 Limita superioard a val. prescrise pentru Weff

Daca regulatorul continuu trebuie sa functioneze direct, trebuie inversat sensul de
actiune al regulatorului ( Lan¥ /Cnkr /LRcE = ).

[ R | [ I~

Pentru ca iesirile de reglare Duwk. { sifiuk.d sd nu comute si ele la regulatorul

continuu functia de reglare a iesirilor Quk. { siiuk.d trebuie dezactivatd ( L anfF /
[N J [N} [ e R ]
Dok {sillubd /4 isidd = 0).
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4.4.6 Regulator triunghi-stea-oprit / regulator in 2 puncte cu precontact

} PO |

=

o
=
=

==
o

=
D]
=
=

_
]

-
Cu|
]

-
Cu]

e

-
Cu]
1

-
Cu]
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|

L
g
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N

s

D x
oy

\ 4

LY, (1
e I N | l. l-“.-l.'
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1
1...9999

= 0,1...9999

0,1...9999
0,4...9999
0...9999

Regulator cu valoare fixa
Regulator A -Y-oprit

Sens de actiune invers (de ex. aplicatii
de Incalzire)

Sens de actiune Duwk. { direct
Iesirea de reglare Y1 activa

lesirea de reglare Y2 inactiva

Sens de actiune Dwik.Z direct
Iesirea de reglare Y1 inactiva
lesirea de reglare Y2 activa

Banda proportionala 1 (incalzire) n
unitati fiz. (de ex. °C)

Timp de integrare 1 (incalzire) in s
Timp de derivare 1 (incalzire) Tn s
Durata minimd a perioadei 1 (incalzire)
Histerezis

= -1999...9999 Distanta punctului de comutare precontact

A /Y / oprit in unitati fiz.

= -1999...9999 Limita inferioard a val. prescrise pentru Weff
= -1999...9999 Limita superioard a val. prescrise pentru Weff
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4.4.7 Regulator continuu cu regulator de pozitie in aval
(Enkr/LFnec =6)

SP

NP1 i X Yoo veont r.. | Pl gouTe

Regulator master

Y1 .
INP2 i X %) >
% o o e Qrll»

Regulator de pozitie

JAN

Aceasta functie de reglare este, n principiu, o cascada. Unui regulator continuu 1i
este conectat Tn aval un regulator de urmarire cu comportament pas cu pas in 3
puncte, care lucreaza cu feedbackul de pozitie Yp ca valoare reala (INP2 sau INP3).

LonF / Dnkr  5PFn 0 Regulator cu valoare fixa
LFnc b Regulator continuu cu regulator de
pozitie in aval
LAct =10 Sens de actiune invers (de ex. aplicatii
de Tncdlzire)
Conf /) aPd: 1 Fnc 3 Feedback de pozitie Yp
LEYF "0 Senzor, de ex. potentiometru 0..160
ConF / Duwk {: ORcE 0 Sens de actiune Duwk. ! direct
Y = | Iesirea de reglare Y1 activa
H 0 Tesirea de reglare Y2 inactiva

ConF / Duwkld: ORcE 0 Sens de actiune Duwk.d direct
Ml =0 lesirea de reglare Y1 inactiva
H d Tesirea de reglare Y2 activa
PRrR/ Dnkr: PRl = 0,1..9999  Banda proportionala 1 (incalzire) in
unitati fiz. (de ex. °C)
£t 1...9999 Timp de integrare 1 (incalzire) in s
ed i = 1..9999 Timp de derivare 1 (incalzire) in s
e = 0,4..9999  Durata minima a perioadei 1 (incalzire)
LM = 0...9999 Histerezis
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4.4.8 Iesire valoare masurata

Nivel de configurare

ﬁr:ﬁrimeﬂ
O marime fiz. o mA/V >
0/4:mA 20:nA >
0/2v 10V
> [AN
90...250VAC | L —
24VUC N
. 53 |2
F
. !
5 > &G
+
Conf / Dukd /M OEYP = duk.d /M 0..20mA continuu
= duk.d /" 4..20mA continuu
= 3 Quk.3 /X 0...10V continuu
= M Qui.d /M 2..10V continuu
dukl -1999...9999  Scalare iuk.3 / 4 pentru
0/4mA resp. 0/2V
Qubk. { = -1999..9999  Scalare Jukt.3 / 4 pentru 20mA
resp. 10V
forec = 3 Sursa de semnal pentru
duk.3 / M este valoarea
reala
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Nivel de parametri
5.1 Prezentare generala a parametrilor

Z g2 | =] | 2| =
= Els | E| B 5| E
By S| g s | E| E =
= S x| E| 2| 5| E
e | F|7E g
R BEE 1] N B B Y- o
I I I S I - B
Ph (2 [5PLa |babl t|bnbd | abd L
Pu22 |SPH .\ |Bul.t [Bub2 |0utd i
Et2 5P2 [ a i b k2 [} aH3 HYS
E 22 |r5P |But { [BuH2 [0uH3 [dEL
bd 12 bRt EF2 [bF3 e
bd2? Eic Eic3|n
HY52
dELE
L
HYGL H3
HYEH HY5.3
dELI
HLA

Setare:
« parametrii pot fi setati cu tastele
 trecerea la parametrul urmator se face prin apasarea tastei

« dupa ultimul parametru al unui grup, pe afisaj apare dan £ si se trece automat la
grupul urmator
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Nivel de parametri

Revenirea la inceputul unui grup se face prin apasarea tastei

timp de 3 secunde. Daca timp de 30 de secunde nu se apasa nicio tasta,
regulatorul revine la afisarea valorii reale si a valorii prescrise (Timeout =
30 secunde)

®

5.2 Parametri

ro_
L

Nume |Domeniu de valori| Descriere Implicit
Fht 1...9999 @ |Bandi proportionald 1 (incdlzire) in unit. fiz. (de ex. °C) 100
Phd 1...9999 @ |Banda proportionald 2 (ricire) in unit. fiz. (de ex. °C) 100
£ o | 0FF/0,1...9999 | Timp de integrare 1 (incilzire) [s] 180
Eod | OFF/0,1..9999 | Timp de integrare 2 (ricire) [s] 180
Ed | OFF/0,1..9999 | Timp de derivare 1 (incilzire) [s] 180
Edd | 0FF/0,1..9999 |Timp de derivare 2 (ricire) [s] 180

ki 0,08...9999 | Durata minimd a perioadei 1 (Incalzire) [s]. La convertorul ED 10
standard, lungimea minima a impulsului este 1/4 x t1

Ed 0,08...9999 | Durata minimd a perioadei 2 (racire) [s]]. La convertorul 10
ED standard, lungimea minima a impulsului este 1/4 x t2

" H 0...9999 Zond neutrd, resp. histerezis dispozitiv de semnalizare [unit. fiz.]| 2

HA 5L 0...9999 Histerezis Low dispozitiv de semnalizare [unit. fiz.] |

HY5H 0...9999 Histerezis High dispozitiv de semnalizare [unit. fiz.] 1
ah P -1999...9999 | Distanta punctului de comutare precontact A/Y/Oprit [unit. fiz.] | 100

EF1OFF/0,02...9999 | Lungimea minimi a impulsului [s] orr
EE 3...9999 Timpul de cursd al servomotorului [s] 60
He -100...100 | A doua mirime de comandi [%] 0
Hino -105...105  |Limita inferioara a marimii de comanda [%] 0
HH -105...105  |Limita superioard a marimii de comanda [%] 100
EAl -100...100 | Punct de lucru pentru mdrimea de comandd [%] 0
dnH -100...100 __|Limitarea valorii medii Ym [%] (vezi FAIL pagina31)| 5
Ldn 0..9999  |Abaterea max. xw pentru pornirea calculului valorii medii| 8
[unit. fiz.] (vezi FAIL pagina 31)
EHCL | -1999..9999 | Temperatura minima pentru ricirea cu apd, Sub 0
temperatura setata nu are loc rdcirea cu apa.
.31 0,02...9999 | Durata impulsului la racirea cu apa. Fixa pentru toate 1
marimile de comanda. Se modifica pauza.

karF 1...9999 Pauza minima la rdcirea cu apa. Mdrimea de comanda efectiva 10

maxima de rdcire rezultd din t.on /(bon o F F)x100%

FHE D 0,1..9999 | Adaptarea caracteristicii (neliniare) de racire cu apa (vezi 1

pagina 46)
afFh -120...120 | Punct zero reglare de raport (in unit. fiz., de ex. °C) 0
EEnF 0...9999 Temperatura sondei (in unit. fiz., de ex. °C) La masurarea | 750
oxigenului (O) (vezi pagina 66)
@ Valabilpentrul on ¥/ ok hr/ dP = 0. PentrudP = {/ 2/ 35i0,1/0,01/0,001.
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D A
Nume Domeniu de valori | Descriere Implicit
Fhid 1..9999 @  |Bandi proportionald 1 (incdlzire) in unit. fiz. (de ex. °C), | 100
al 2-lea set de parametri
Phe'd 1..9999 @ |Bandi proportionala 2 (ricire) in unit. fiz. (de ex. °C),al | 100
2-lea set de parametri
E e | OFF/0,1..9999 | Timp de integrare 2 (ricire) [s], al 2-lea set de parametri 180
E o dc | OFF/0,1..9999 | Timp de integrare 1 (incilzire) [s], al 2-lea set de parametri 180
Ed (¢ | OFF/0,1..9999 | Timp de derivare 1 (incilzire) [s], al 2-lea set de parametri 180
Eddd | OFF/0,1..9999 | Timp de derivare 2 (ricire) [s], al 2-lea set de parametri 180
SELF
N'l_lI.IjI(E Domeniu de valori | Descriere Implicit
RPLD -1999...9999  |Limita inferioara a valorii prescrise pentru Weff -100
SPH -1999...9999 | Limita superioard a valorii prescrise pentru Weff 1200
CPc -1999...9999 | A doua valoare prescrisi 0
r.aP  [0FF/0,01...9999)| Gradientul valorii prescrise [/min] (vezi pagina44) | GFF
SP -1999...9999 | Valoare prescrisa (vizibild doar cu BlueControl ! 0
SPLE si BPH « trebuie s se afle Tn limitele r niiH si r niL , vezi configuratia

— Regulator pagina 31

—
-
-
-

\
—

Nume Domeniu de valori | Descriere Implicit
bk 1-1999...9999 | Valoarea de intrare a punctului de scalare inferior 0
Dul. { ]-1999...9999 | Valoarea afisatd a punctului de scalare inferior 0
bt 1-1999...9999 | Valoarea de intrare a punctului de scalare superior 20
Dur t [-1999...9999 | Valoarea afisatd a punctului de scalare superior 20

EF 0,0...999,9 |Constanta de timp a filtrului [s] 0,5
Ekc [ 0..100 (°C) | Temperatura punctului de referinti pentru compensarea H
32...212 (°F) |externd a temperaturii (CT externd)

P

Nume Domeniu de valori | Descriere Implicit
b nb.d |-1999...9999 | Valoarea de intrare a punctului de scalare inferior 0
Dul.e |-1999..9999| Valoarea afisatd a punctului de scalare inferior 0
b e [-1999...9999 | Valoarea de intrare a punctului de scalare superior 50
DuHe |-1999...9999 | Valoarea afisatd a punctului de scalare superior 50

EFc ] 0,0..999,9 |Constanta de timp a filtrului [s] 0,5

58
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N.ume; Domeniu de valori | Descriere Implicit
b3 1-1999...9999 | Valoarea de intrare a punctului de scalare inferior 0
Oul. -1999...9999 | Valoarea afisata a punctului de scalare inferior 0
b nH3 [-1999...9999 | Valoarea de intrare a punctului de scalare superior 20
Durd [-1999...9999 | Valoarea afisatd a punctului de scalare superior 20

EF 3 0,0...999.9 | Constanta de timp a filtrului [s] 0,5
££cd | 0..100 (°C) | Temperatura punctului de referinti pentru compensarea 0rF
32...212 (°F) |externd a temperaturii (CT externd)
Loon
Nur.ne‘ Domeniu de valori | Descriere Implicit
L. -1999...9999 | Valoare limitd inferioara 1 10
AU 1-1999...9999 | Valoare limitd superioard 1 10
HY5 1 [ 0..9999 |Histerezisul valorii limiti 1 1
b L 0..9999 |Intirzierea alarmei pentru valoarea limiti 1 [s] 0
Lo -1999...9999 | Valoare limita inferioara 2 orFF
He  1-1999...9999 | Valoare limiti superioard 2 oFF
HY 5. 0...9999 |Histerezisul valorii limitd 2 1
ok L 0..9999 |Intarzierea alarmei pentru valoarea limiti 2 [s] 0
L3 -1999...9999 | Valoare limitd inferioara 3 LFF
A3 -1999...9999 | Valoare limitd superioard 3 oFr
H45.3 0..9999 |Histerezisul valorii limiti 3 1
ok L. 0..9999 |Intirzierea alarmei pentru valoarea limiti 3 [s] 0
LA 1-1999...9999 | Valoare limitd de monitorizare a curentului de incilzire [A]| 50

Resetarea configuratiei regulatorului la setarile din fabrica (implicit), resp.
resetarea la setul de date implicit specific clientului
— Capitolul 11.1 (pagina 80)
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5.3 Scalarea intrarilor
Daca pentru? n#. {,} nF.c si/sau’l n".3 se folosesc ca marimi de intrare semnale de
curent, tensiune sau rezistenta, in n1ve1ul de parametri trebuie efectuata o scalare a
valorilor de intrare si afisate. Valoarea de intrare a punctelor de scalare inferior si

superior se indicd in mdrimea electrica respectiva (mA / V /
Q).

mA/V ! marime fiz.

Oub xp--
! »
Jabx ) nHx m'AN

Lk MP Semnal de intrare] } nl.x T  nHx 0w Hx
30 0...20mA 0 oarecare 20 oarecare
(0...20mA) 4...20mA 4 oarecare 20 oarecare
40 0...10V 0 oarecare 10 oarecare
(0...10V) 2...10V 2 oarecare 10 oarecare
5.3.1 Intrarile} n /. { si} nF.3
@ Pararnetrii b n L X, Bul.x,? nHx siiluhHx sunt vizibili doar dacd s-a selectat L anF /
VP x/ Lacr = 3.
In afara acestor setdri, ) nL.x si} nH.x pot fi setati In domeniul stabilit prin selectia
e (0..20mA /0...10V / Q).

A Daca la utilizarea termocuplurilor si a termorezistentelor (Pt100) trebuie folosita
scalarea predefinitd, setarile} nL.x siul.x, precum si} nH.x si fuH.x trebuie sa
coincida. .

@ Daca s-au efectuat modificari ale scalarii intrarilor Tn nivelul de calibrare (— pagina

61), acestea sunt afisate 1n scalarea intrarilor din nivelul de parametri. Daca se
reseteaza calibrarea (B# F ), parametrii de scalare revin la setarea implicita.

5.3.2 Intrarea! nF.c

2t 4P  |Semnal deintrare] | nl.c Ol b nH.C OuHd
30 0...20mA 0 oarecare 20 oarecare
31 0...50 mA 0 oarecare 50 oarecare

In afara acestor setdri, ) nl.2 si} nH.C' pot fi setati in domeniul stabilit prin selectia
SE4P (0...20/ 50mA/ Q).
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m Nivel de calibrare

@ Corectia valorii masurate ( L AL ) este vizibila doar daca s-a selectat LanF / } nP. 1/
Lorr = {saufd.
In meniul de calibrare ( £ R ) se poate efectua o ajustare a valorii masurate.

Sunt disponibile doua metode:

Corectie offset ( LanF /) Pt/ Larr =1):
se poate efectua online, n proces

Afisaj Setare standard
--------- Corectie offset

ﬂ o :_ ‘ nou

Huk. {vechi

<y

/ ! L

Corectie in 2 puncte ( LonF/} Pt/ Darr = 2 )
se poate efectua offline cu simulator de valoare reala

Afisaj Setare standard
— — - Corectie in 2 puncte
e
P 7
n e PP PP / -
T vechi : -
1 oot s
TuH tnou o A //
7 :
7
7
7
7
7
7
oo 7 g
L. tnou //
Hub. ! vechigr =",
I
>
boabd L X
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Corectie offset ( LonF /1 P 0/ Lar

=1):

a

]

-
|

-e

(
|

°c
°F

\J
[0
\J

[ (]
O L 3
s — sec.
fm BN B

&\ [ SPE SP2 '

-
|

RS [H =t nfio > alt = [H

a5
— Dul.d %

— End — —

) ni.{: Aici se afiseazd valoarea de intrare a punctului de scalare. Operatorul
trebuie sa astepte pana cand procesul s-a stabilizat. Apoi confirma valoarea
de intrare cu tasta [-].

Dui.{: Aici se afiseazd valoarea afisatd a punctului de scalare. Inainte de calibrare,

Dul. { esteegal cul ni. i,

Operatorul poate corecta valoarea afisata cu tastele [o][Y]. Apoi confirma
valoarea afisatd cu tasta (=]
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Corec;ie in 2 puncte ( LaonF /i nP i/ Larr = E)
cnn| - —> PAReR
Gimmmm 3sec. [v] ]
S l':l:Il'IF
vl
LRL s [t aPioE]) 2 iab i = [0 —
N @
] [}
bonL o
A4
P2 fut 15— 2]
N
i b= [E]) —
E (4]
N b
, ﬂuH.‘%_
Fnd <

b nl.

-
H

Aici se afiseazd valoarea de intrare a punctului de scalare inferior. Operatorul
trebuie sa seteze valoarea de intrare inferioara cu un simulator de valoare
reald. Apoi confirma valoarea de intrare cu tasta [-].

Aici se afiseazd valoarea afisatd a punctului de scalare inferior. Inainte
de prima calibrare, ful. { este egal cul ni.{.

Operatorul poate corecta valoarea afisatd inferioara cu tastele [A][¥].
Apoi confirma valoarea afisata cu tasta [=].

Aici se afiseaza valoarea de intrare a punctului de scalare superior. Operatorul
trebuie sa seteze valoarea de intrare superioara cu simulatorul de valoare
reala. Apoi confirma valoarea de intrare cu tasta [-].

Aici se afiseazd valoarea afisatd a punctului de scalare superior. Inainte
de prima calibrare, . { este egal cul nH. {.

Operatorul poate corecta valoarea afisatd superioara cu tastele (a][V].

Apoi confirma valoarea afisata cu tasta [=].

Parametrii modificati Tn nivelul L AL ( Dul. !, §uH {) pot fi resetati prin setarea
lor cu tasta [¥] sub cea mai mica valoare de reglaj ( OF F).

KS 90-1 / KS 92-1
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Functii speciale

7.1 DACe - monitorizarea elementului de executie
(Digital Actor Control DAC®)

La toate regulatoarele cu feedback de pozitie Yp, elementul de executie poate fi
monitorizat pentru eventuale defectiuni. Functia DACe poate fi activatd in nivelul de

configurare ( L on ¥ ) prin selectarea L.F nz =% sau h:
e« LoanF /Inkr /LFnac =% Regulator pas cu pas pentru motor cu feedback

de pozitie Yp prin potentiometru

e LanF /Lnkr /LFnc =0 Regulator continuu cu regulator de pozitie In
aval si feedback de pozitie Yp prin
potentiometru

Daca se detecteaza o defectiune, regulatorul trece in mod manual (LED-ul
clipeste) si nu mai sunt emise impulsuri. Daca defectiunea DACe trebuie

semnalizatd, la iesirea corespunzétoare ouk { ... b din meniul [ onF trebuie
selectati parametrul ¢ .8 = 1 sisensul de actlune invers GAcE = { (lafuk.3 si

QuwkM numai daca Dk 47 = 0 [releu/logic]):

«  Monitorizarea actionarii (DAC) activa

La regulatoarele pas cu pas, sistemul detecteaza urmatoarele erori:

« motor defect

« condensator defect (sens de rotatie gresit)

 succesiune gresita a fazelor (sens de rotatie gresit)

 transmisie defecta a fortei la ax sau la reductor

¢ joc excesiv datorat uzurii

 blocare in ventilul de reglare, de ex. din cauza unor corpuri strdine

In toate cazurile, regulatorul trece in mod manual si dezactiveaza iesirile. Daca
regulatorul este comutat din nou in mod automat sau se efectueaza o modificare a
comenzii, monitorizarea se activeaza si iesirile sunt setate corespunzator.

Resetarea erorii DAC:
Dupa eliminarea cauzei, eroarea DAC poate fi resetata in lista de erori. Apoi
regulatorul continua sa functioneze in regim normal.

Vezi n acest sens capitolul 3.4 "Lista de erori / manager de intretinere", pagina 13 si urm.
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Modul de functionare a functiei DAC in KS 9x-1

Pentru intrarea Yp nu trebuie definit niciun filtru de intrare ( #Rr R /) nF.x/
k.F x = 0), deoarece altfel detectarea blocarii si a sensului de actiune gresit poate
fi eronata.

Calibrarea automata poate fi efectuata la o actionare cu pachet de arcuri.

Desfasurarea procesului de calibrare:

Se verifica daca modificarea medie dintre 2 masuratori este suficient de mare
pentru a permite monitorizarea. Daca modificarea feedback-ului de pozitie (Yp)
este prea mica, calibrarea este intreruptd. Se cauta punctul de 0%. Pentru aceasta,
servomotorul este Tnchis pana cand timp de cca 0,5 secunde nu se mai constata
nicio modificare a semnalului de intrare. Deoarece se presupune ca servomotorul
este echipat cu un pachet de arcuri, iesirea este deschisa timp de 2,8 secunde.
Servomotorul ar trebui sa se afle acum inca in interiorul pachetului de arcuri.
Acest punct este preluat ca 0%.

Prin aceeasi procedura se cauta si se memoreaza valoarea de 100%. (Se atinge
pozitia finala; apoi inchidere timp de 2,8 secunde)

Simultan s-a determinat timpul de cursa al motorului, care a fost inregistrat Tn
regulator la parametrul k & .

Regulatorul revine in pozitia initiala (pozitia de la inceputul calibrarii).

Daca la pornirea calibrarii se afla Tn mod automat, revine in aceasta stare; in caz
contrar, ramane in mod manual.

In timpul calibrarii pot aparea urmatoarele erori:

* Modificarea feedback-ului de pozitie (Yp) este prea mica, astfel incat
monitorizarea nu este posibila

* Miscarea are loc 1n sensul gresit

* Intrarea de feedback de pozitie (Yp) este Intrerupta

In aceste cazuri, calibrarea automata este Intrerupta, iar aparatul ramane in mod
manual.

Daca calibrarea automata nu conduce la rezultatul dorit, intrarea de feedback de
pozitie (Yp) poate fi calibrata si manual.

Cand regulatorul atinge limita de 0% sau 100%, iesirea este dezactivata. Nici In
mod manual aceste limite nu pot fi depasite in jos sau in sus.

Deoarece nu este definit niciun regulator cu iesire continua si intrare de
feedback de pozitie (Yp), nu exista nici functie DAC.
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7.2 Masurarea O:2

7.2.1

Aceasta functie este disponibila numai la varianta de aparat cu INP3. Deoarece
domeniul rezultatelor masurarii O, se poate intinde pe mai multe decade, a fost
realizata o comutare automata a afisajului intre ,, % ” si ,,ppm”.

In randul inferior se afiseazd unitatea de
masura curenta. La modificarea valorii
prescrise cu tastele [A]sau [¥] se afiseaza
unitatea valorii prescrise si a celorlalti
parametri.

Ca senzori se utilizeaza sonde lambda (
A- sonde).

FEM a A-sondelor (forta electromotoare, in volti) depinde

atat de continutul momentan de oxigen, cat si de temperatura. De aceea, KS 9x-1
poate evalua rezultate de masurare exacte numai daca 1i este cunoscuta temperatura
sondei.

Se face distinctie intre sonde lambda incalzite si neincalzite. Ambele pot fi evaluate
de KS 9x-1.

Sonde lambda incalzite

In A- sonda Incalzitd este integratd o Incalzire reglata, care asigurd o
temperatura constanta. Aceasta temperatura trebuie introdusa in KS 9x-1 in
parametrul Temperatura sondei

Parametri — Regulator — Temperatura sondei — .....°C (/°F - in functie de configuratie)

Lnkr > EEAP | temp. 0...9999

Sonde lambda neincalzite

Daca sonda functioneaza intotdeauna la o temperatura fixa, cunoscuta, se poate
proceda ca la o sonda incalzita.

0] A- sonda neincalzitd se utilizeaza atunci cand temperatura nu este
constanta. In acest caz este necesar ca, pe 1anga tensiunea in mV a sondei, si se
masoare si temperatura. In acest scop se poate utiliza orice masurare de temperatura
cu una dintre intrarile analogice INP2 sau INP3. La selectia functiei, intrarea trebuie
setata pe X2 (a doua valoare reala).

Conectare

Intrarea pentru sonda lambda se conecteaza la INP1. Se utilizeaza bornele A15 si
A17.

Daca este necesara o masurare de temperaturd, aceasta se conecteaza la INP2 sau
INP3.
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7.2.2 Configurare:

Masurarea oxigenului
Masurarea oxigenului cu sonda lambda incalzita

Regulator — Calculul valorii reale — 7: Functii O2 cu temperatura constanta a sondei

| R T
LKy

— LEYF

7

02-const

Masurarea oxigenului cu sonda lambda neincalzita
Regulator — Calculul valorii reale — Functii O2 cu temperatura masurata a

sondei

Cnkr

—>LEYF

8

02+temp

Intrarea 1 — Selectie functie INP1 — 7: Valoare reala X1

LA

- Fnc

7

X1-Input

Functii speciale

La intrarea 1, tipul de senzor se seteaza pe una dintre intrarile de tensiune de

Tnalta impedanta:

Intrarea 1 — Tip senzor — 42: Special (-25...1150 mV) sau
41: Special (-2,5...115 mV)

4

115 mV

)
)
b nf.

42

1150 mV

Intrarea 1 — Corectia valorii masurate — 0: fara liniarizare

LA

— 5L on

0

no

Masurarea temperaturii (necesara la sonda lambda neincalzita
Se poate utiliza orice masurare de temperatura cu una dintre intrarile analogice
INP2 sau INP3. La selectia functiei, intrarea trebuie setatd pe X2 (a doua valoare

reald).

Pentru toti parametrii care se refera la valoarea reald, la mdsurarea O, trebuie
specificat daca parametrii se evalueaza in ppm sau in %. Acest lucru se seteaza

central in configurat

ie.

Altele— Unitate parametri O,— 0: Unitatea parametrilor la functia O, Tn ppm
1: Unitatea parametrilor la functia O, in %

r

0

unit : ppm

DD
[and
o>

[ nd

D |
L X

%
r—

1

unit : %

Daca temperatura

A- sondei nelncalzite se introduce in °C sau °F

se poate selecta In configuratie. Altele — Unitate — 1: Tn Celsius

2:1n Fahrenheit

arhr

— Unak 1

°C

akhr

— Wnoak 7

°F
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Functii speciale

7.3 Liniarizare

Liniarizare pentru intrarile INP1, respectiv INP3

Tabelul L «n” este accesat Intotdeauna cand in INP1, respectiv INP3, este setat Tip
senzor 5.t 4P =18: Termocuplu special sau Liniarizare 5. n 1:

Liniarizare speciala.
Semnalele de intrare se introduc, in functie de tipul intrarii, in pV sau Tn Ohm.

Cu pana la 16 guncte de interpolare se pot simula sau hmarlza semnale neliniare.
Flecare punct e interpolare consta dintr-o intrare (¢ n. { ...} n {h) si o iesire (0w !
. 0w th). Aceste puncte sunt unite automat intre ele prln drepte. Dreapta dintre
primele doua segmente este prelungita in jos, iar dreapta dintre ultimele doua (cele
mai mari) este prelungita in sus. Astfel, pentru fiecare valoare de intrare existd si o

valoare de iesire definita.

) [ g

Daca o valoare i n.x este comutata pe ur i, toate celelalte urmatoare sunt dezactivate.

Conditia pentru acesti parametri de configurare este o ordine crescatoare.
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Functii speciale

7.4 Alarma de bucla (Loop)

Alarma de bucla monitorizeaza bucla de reglare pentru detectarea unei intreruperi (nu la
regulatoarele pas cu pas pentru motor si nu la dispozitivele de semnalizare).

Daca parametrul LF'. AL este setat pe 1 (= alarma de bucla activa), se
detecteaza o intrerupere a buclei de reglare atunci cand, la Y=100%, dupa
expirarea a 2xTi nu are loc o reactie corespunzatoare a valorii reale.

Declansarea alarmei de bucla indica faptul ca bucla de reglare este intrerupta.
Verificati circuitul de incalzire, respectiv de racire, senzorul, regulatorul si
dispozitivul de comutare.

In timpul autoajustarii, bucla de reglare nu este monitorizata (alarma de bucld nu
este activa).

7.5 Intrare curent de incalzire / alarma curent de incalzire
Alarma de curent de incalzire serveste la monitorizarea curentului de incalzire.
Pe langa verificarea la scurtcircuit, se verifica fie suprasarcina (curent > valoarea limita a
curentului de incalzire), fie intreruperea (curent < valoarea limita a curentului de incdlzire).
Ca semnal de masurare se poate utiliza oricare dintre intrarile analogice.
In cazul unei incilziri electrice, intrarea INP2, existentd intotdeauna, poate fi
configurata pe domeniul de masurare 0...50mA AC si conectata direct la un
transformator de curent de Tncalzire.
La £ { <400 ms, respectiv £ F <200 ms (timp efectiv!), monitorizarea
curentului de incalzire nu este activa!
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Functii speciale

7.6 KS 9x-1 ca Modbus master
A Aceasti functie poate fi selectatd numai prin BlueControl® (instrument de inginerie)!

Completéri ok o (vizibile numai cu BlueControl® !)

Nume Domeniu de valori| Descriere Implicit
MASt Aparatul functioneaza ca Modbus master 0
0 Slave
1 Master
Cycl 0..200 | Timpul de ciclu, in secunde, la care Modbus master i 60
transmite mesajul pe magistrala.
AdrO 1...65535 | Adresa tinta lacare sunt transmise pe magistrala datele 1
specificate cu Adr I
AdrU 1...65535 | Adresa Modbus a datelor transmise pe magistrala de 1
Modbus master.
Numb 0..100  |Numarul de date care trebuie transmise de Modbus master. 0

KS 9x-1 poate fi utilizat ca Modbus master ( Lanf / akhr /MASt= { ). Modbus
master trimite datele catre toti slave (Broadcast Message, adresa participantului este
0). Acesta 1si transmite datele (adresa Modbus AdrU) ciclic, cu timpul de ciclu
definit la Cycl, pe magistrala.

Regulatoarele slave receptioneaza datele masterului si le aloca adresei tinta Modbus
specificate cu AdrQ. Daca, prin alegerea corespunzatoare a parametrului Numb,
trebuie transmisa pe magistrala mai mult de o data, AdrU indica prima adresa
Modbus a datelor de transmis, iar AdrO prima adresa tinta la care trebuie memorate
datele transmise. Celelalte date transmise sunt memorate la adresele {inta Modbus
urmatoare 1n ordine logica.

Astfel este posibil, de ex., ca valoarea reala a regulatorului master sa fie impusa ca
valoare prescrisa regulatoarelor slave.

7.7 Regulator de rezerva (backup) (PROFIBUS)
Mod backup: calculul iesirilor de reglare are loc Tn master. Regulatorul este utilizat
pentru achizitia valorilor reale, emiterea marimii de comanda si pentru afisare.

Daca masterul sau comunicatia se defecteaza, regulatorul preia reglarea Tn mod
autonom si fara socuri.
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BlueControl®

K] BlucControl®

BlueControl® este mediul de proiectare pentru seria de regulatoare BluePorte de
la PMA. Sunt disponibile urmatoarele 3 versiuni, cu functionalitate graduala:

Functionalitate Mini Basic Expert
Setarea parametrilor si a parametrilor de configurare da da da
Simularea regulatorului si a procesului reglat da da da
Download: transferul unui engineering in regulator da da da
Mod online / vizualizare doar SIM da da
Crearea unei liniarizari specifice utilizatorului da da da
Configurarea nivelului de operare extins da da da
Upload: citirea unui engineering din regulator doar SIM da da
Functie de diagnoza de baza nu nu da
Salvare fisier, engineering nu da da
Functie de imprimare nu da da
Documentatie online [ ajutor da da da
Efectuarea corectiei valorii masurate da da da
Achizitie de date si inregistrare trend doar SIM da da
Functie asistent da da da
Simulare extinsa nu nu da
Set de date implicite specific clientului nu nu da
Editor de program (numai KS 90-1/92-1prog) nu nu da
Suport pentru sistemul Rail line nu nu da

Versiunea Mini este disponibila gratuit pentru descarcare pe pagina web PMA
www.pma-online.de sau pe CD-ul PMA (la cerere).

trebuie introdus numarul S teas s aE- . e =
de licenta livrat sau T
trebuie selectat modul g T r—
DEMO. In modul = A ey
DEMO, S = o |

Jﬁgﬁl T |
la Help -> License -> iy e —
Change  numiruldeli-| =
centd poate fi introdus si —
ulterior. EREIET l

.

Bt
B Stant| 24Poseigorg Miroooh O | ) Conl VENTURA 8- BA 1. | 8 DiueContral - [Parama... 8 Part Shoo Po - R 1-. | PE %
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Variante constructive

m Variante constructive

Kisjo| {1 [ H 1]/ w
KS 90-1 format 48 x 96 AAAA

0 A

KS 92-1 format 96 x 96 2 T
0
1

0

1

2

3

4

Conectare prin conectori faston

Conectare prin borne cu surub

90..250V AC, 4 relee

24VAC / 18..30VDC, 4 relee

90..250V AC, 3 relee + mA/V/logica

24VAC [ 18..30VDC, 3 relee + mA/V/logica
90..250V AC, 2 relee + 2 x mA/V/logica

24VAC [ 18..30VDC, 2 relee + 2xmA/V/logica 5
fard optiune 0
RS422/485 + Uy + di2, di3 + OUT5, OUT6
PROFIBUS-DP + U; + di2/di3 + OUT5/0UT6
INP1 si INP2 0
INP1, INP2 si INP3 incl. masurare O 1
Regulator 0
Configuratie standard 0
Configuratie conform specificatiei 9
fara instructiuni de utilizare

Instructiuni in germana

Instructiuni in engleza

Instructiuni in franceza

Standard 0
Certificat cULus (numai cu borne cu surub)
Certificat conform EN 14597 (inlocuieste DIN 3440) D
Aparat/front personalizat XX

—

N

- Mmoo o

c

Accesorii livrate
Instructiuni de utilizare (daca sunt selectate in codul de comanda)

o 2 elemente de fixare
» Nota de operare in 12 limbi
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Accesorii cu date de comanda

Descriere

Variante constructive

Cod comanda

Transformator de curent de incalzire 50A AC

Adaptor PC pentru interfata frontala
Adaptor pentru sina DIN

Instructiuni de utilizare

Instructiuni de utilizare

Instructiuni de utilizare

Instructiuni de utilizare

Descrierea interfetei Modbus RTU
Descrierea interfetei Modbus RTU
BlueControl (instrument de inginerie)
BlueControl (instrument de inginerie)
BlueControl (instrument de inginerie)
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Germana
Englezd
Franceza
Rusa
Germana
Englezd
Mini
Basic
Expert

9404-407-50001
9407-998-00001
9407-998-00061
9499-040-62918
9499-040-62911
9499-040-62932
9499-040-62965
9499-040-63718
9499-040-63711
Descarcare www.pma-online.de
9407-999-11001
9407-999-11011



Date tehnice

Date tehnice

INTRARI

INTRARE VALOARE REALA INP1

Rezolutie: > 14 Bit

Punct zecimal: 0 pana la 3 zecimale
Filtru intrare dig.: reglabil 0,000...9999 s
Ciclu de esantionare: 100 ms

Corectia valorii masurate: Corectie in 2 puncte sau de offset

Termocupluri
— Tabelul 1 (pagina 77)
Compensare interna si externa a temperaturii

<1MQ
TuV/Q

Rezistenta de intrare:
Influenta rezistentei sursei:

Compensare interna a temperaturii

Eroare suplimentara maxima: +05K
Monitorizare intrerupere senzor
Curent prin senzor: = TuA

Comportament configurabil

Termocuplu special

Domeniul de masurare -25...75mV poate fi
utilizat, Tmpreuna cu liniarizarea, pentru
conectarea termocuplurilor care nu sunt
incluse n tabelul 1!

Termorezistenta
— Tabelul 2 (pagina 77 )

Conectare: 2 sau 3 fire
Rezistenta liniei: max. 30 Ohm
Monitorizare circuit de masurare: Intrerupere si scurtcircuit

Domeniu de masurare special

Cu BlueControl (instrument de inginerie) se
poate adapta caracteristica memorata pentru
senzorul de temperatura KTY 11-6.

0...4500 Ohm
16

Domeniu fizic de masurare:
Segmente de liniarizare

Domenii de masurare curent si tensiune
— Tabelul 3 (pagina 77 )

inceput, sfarsit oriunde Tn domeniul de
domeniu: masurare

Scalare: selectabil -1999...9999

Liniarizare: 16 segmente, adaptabile cu
BlueControl

Punct zecimal: reglabil

Monitorizare circuit de masurare; 12,5% sub inceputul domeniului
(2mA, 1V)

INTRARE SUPLIMENTARA INP2
Rezolutie: > 14 Bit
Ciclu de esantionare: 100 ms

Mésurarea curentului de incélzire
prin transformator de curent (v. accesorii)

Domeniu de masurare; 0...50mA AC
Scalare: selectabil -1999...0,000...9999 A

Domeniu de masurare curent
Date tehnice ca la INP1

Potentiometru

— Tabelul 2 (pagina 77)

Conectare: 2 fire
Rezistenta liniei: max. 30 Ohm

Monitorizare circuit de mésurare: Intrerupere

INTRARE SUPLIMENTARA INP3 (OPTIUNE)

>14 Bit
100 ms

Date tehnice ca la INP1, cu exceptia domeniului de masurare 10V.

Rezolutie:
Ciclu de esantionare:

INTRARE DE COMANDA DI1, DI2

Configurabila ca intrerupator sau buton, direct sau
invers!

Conectarea unui contact liber de potential, adecvat
pentru comutarea circuitelor ,uscate”.

5V
100 pA

Tensiune comutata:
Curent:

INTRARI DE COMANDA DI2, DI3 (OPTIUNE)

Functiile intrarii de comanda di2 de pe placa A si
ale intrarii di2 de pe placa optionala sunt combinate
logic SAU.

Configurabile ca intrerupatoare sau butoane,
directe sau inverse!

Intrare optocuplor cu comanda activa
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Tensiune nominala 24V DC extern
Absorbtie de curent (IEC 1131 tip 1) Logic
0" 3.5V

Logic ,1" 15..30V
Consum de curent ccabmA

ALIMENTARE TRANSMITATOR U (OPTIUNE)

22mA/ =18V

lesirile analogice OUT3, respectiv OUT4, si
alimentarea transmitatorului Ut se afla la
potentiale de tensiune diferite. De aceea, la
iesirile analogice, nu se permite realizarea unei

Putere:

conexiuni galvanice externe intre OUT3/4 si UT.

IZOLATII GALVANICE

— Separare de siguranta
Separare functionala

Intrare valoare reald INP1
Intrare suplimentard INP2
Intrare digitala dil, di2
Interfatd RS422/485 Intrdri
digitale di2, 3

Conexiuni de retea

Jesire releu OUT1
lesire releu QUT?2

lesire universala OUT3
lesire universala OUT4

Jesire releu OUT3
lesire releu OUT4

|Alimentare transmitator U

IESIRI

IESIRI RELEU OUT1...0UT4

Tip contact: Contact comutator liber de potential
Putere de comutare max.; 500 VA, 250V, 2 A la 48...62 Hz, sarcind rezistiva
Putere de comutare min.; 6V, 1 mA DC

Numar comutari electr.: Pentru | = 1A/2A:  800.000 / 500.000 (la ~
250 V (sarcina rezistiva))

Nota:

La conectarea unui contactor de comanda la OUT1...0UT4

este necesar un circuit RC de protectie la contactor,
conform indicatiilor producatorului acestuia,
pentru a evita varfurile mari de tensiune.

OUT3, 4 CA IESIRE UNIVERSALA
Izolat galvanic fata de intrari.

Scalabil liber Rezolutie: 11 bit
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Date tehnice

lesire de curent
0/4...20 mA configurabil. Domeniu de

lesire: 0..cca 22 mA
Sarcina maxima: < 500 Q
Influenta sarcinii: fard influenta
Rezolutie: < 22 uA (0,1%)

Precizie < 40 uA (0,2%)

lesire de tensiune

0/2...10 V configurabil
Domeniu de iesire:
Sarcina minima:

0.1V
2kQ

Influenta sarcinii: fara influenta
Rezolutie: < 11 mV(0,1%)
Precizie < 20mV (0,2%)

OUT3, 4 ca alimentare transmitator
Putere: 22mA/>13V

OUTS3, 4 ca semnal logic

Sarcind <500 Q 0/< 20 mA
Sarcinda > 500 Q 0/>13V

IESIRI OUT5, OUT6 (OPTIUNE)

lesiri cu optocuplor izolate galvanic. Grounded load:
tensiune de comanda pozitiva comuna. Putere de
comutare: 18...32 VDC; 70 mA

Cadere de tensiune interna: 1 V la Imax

Circuit de protectie: integrat impotriva
scurtcircuitului, suprasarcinii, polaritatii inverse
(dioda de mers liber pentru sarcina releu)

ALIMENTARE

In functie de comanda:

TENSIUNE ALTERNATIVA
Tensiune: 90...250 VAC
Frecventa: 48...62 Hz cca
Putere absorbita 10 VA

TENSIUNE UNIVERSALA 24 V UC

Tensiune alternativa: 20,4..26,4\V AC
Frecventa: 48...62 Hz
Tensiune continua: 18...31 V DC class 2
Putere absorbita: cca 10 VA



Date tehnice

COMPORTAMENT LA CADEREA ALIMENTARII
Configuratie, parametri si valori prescrise

setate, mod de functionare:

Memorare permanenta in EEPROM

INTERFATA FRONTALA BLUEPORT

Conectare pe fata aparatului prin adaptor PC
(vezi ,Aparate suplimentare”). Prin BlueControl
(instrument de inginerie), KS 9x-1 poate fi

configurat, parametrizat si operat.

INTERFATA DE MAGISTRALA (OPTIUNE)

|Izolat galvanic Fizic:

RS 422/485

Protocol: Modbus RTU
Viteza: 2400, 4800, 9600, 19.200 bit/s
Domeniu de adrese: 1..247

Numar de regulatoare pe magistrala: 32

Peste acest numar se vor utiliza repetoare.

CONDITII DE MEDIU
Grad de protectie

Fata aparatului: IP 65
Carcasa: IP 20
Conexiuni: IP 00

Temperaturi admise

Functionare: 0...60°C
Timp de pornire: >15 minute
Functionare la limita: -20...65°C
Depozitare: -40...70°C
Umiditate

75% medie anuala, fara condensare

Loc de montaj
Pana la 2000 m deasupra nivelului marii

Vibratii si socuri

DIN EN 60068-2-6
Frecventa: 10...150 Hz

in functionare: 1g resp. 0,075 mm
in afara functionarii:  2g resp. 0,15 mm

DIN EN 60068-2-27
Soc: 15g
Durata: 11ms

Compatibilitate electromagnetica
Conform EN 61 326-1 (pentru functionare continua,
nesupravegheata)

GENERALITATI
Carcasa
Material: Makrolon 9415 greu inflamabil

Clasa de inflamabilitate: UL 94 VO, autoextinctibil
Modul sertar, introdus din fata

Siguranta

Conform EN 61010-1 (VDE 0411-1):

Categoria de supratensiune Il, grad de

poluare 2, domeniu tensiune de lucru 300 V,

clasa de protectie |

Certificari

Tip testat conform DIN EN 14597 (inlocuieste

DIN 3440)

Cu senzorii corespunzatori, utilizabil In:

* Instalatii de producere a caldurii cu temperaturi pe
tur de pana la 120°C conform DIN
4751

* Instalatii de apa fierbinte cu temperaturi pe tur de
peste 110°C conform DIN 4752

* Instalatii de transfer termic cu agenti termici

organici conform DIN 4754
* Instalatii de ardere cu combustibil lichid conform DIN 4755

Certificare cULus
(Type 1, indoor use)
File: E 208286

Conexiuni electrice

* Conectori plati (faston) 1 x 6,3 mm sau 2 x 2,8 mm
conform DIN 46 244

* Borne cu surub pentru sectiunea conductorului de
0,5 panala 2,5 mm?
La aparatele cu borne cu surub, lungimea de
dezizolare trebuie sa fie de minimum 12 mm!
Alegeti mansoanele terminale (ferulele)
corespunzator!
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Date tehnice

Montaj Accesorii livrate

Montaj in panou cu céate doua elemente de fixare Instructiuni de utilizare Elemente
sus/jos sau dreapta/stanga, de fixare

Montaj alaturat posibil

Pozitie de utilizare: oricare

Greutate: 0,27 kg

Tabelul 1 Domenii de mdsurare termocupluri

Tip termocuplu Domeniu de masurare Precizie Rezolutie (&)
L |Fe-CuNi (DIN) -100...900°C -148...1652°F < 2K 0.1 K
] |Fe-CuNi -100...1200°C -148...2192°F < 2K 0,1 K
K INiCr-Ni1 -100...1350°C -148...2462°F < 2K 02K
N |Nicrosil/Nisil -100...1300°C -148...2372°F < 2K 02K
S |PtRh-Pt 10% 0...1760°C 32...3200°F < 2K 02K
R |PtRh-Pt 13% 0...1760°C 32...3200°F < 2K 02K
T |Cu-CuNi -200...400°C -328...752°F < 2K 0,05 K
C  |W5%Re-W26%Re [0...2315°C 32...4199°F < 2K 04K
D |W3%Re-W25%Re [0...2315°C 32...4199°F < 2K 04K
E  |INiCr-CuNi1 -100...1000°C -148...1832°F < 2K 0,1 K
B* [PtRh-Pt6% 0(100)...1820°C  [32(212)...3308°F |<£ 2K 03K
* Valori valabile de la 400°C

Tabelul 2 Domenii de masurare traductoare rezistive

Tip Curent de misurare [Domeniu de masurare Precizie Rezolutie (&)
Pt100 -200...100°C (150)*|-140...212°F < 1K 0,1K
Pt100 -200...850°C -140...1562°F £ 1K 0,1K
Pt1000 -200...850°C -140...1562°F [ 2K 0,1K
KTY 11-6* -50...150°C -58...302°F < 2K 0,05K
Special 0...4500

Special 0,2mA 0...450

Potentiom. 0...160

Potentiom. 0...450 <0,1% 0,01%
Potentiom. 0...1600

Potentiom. 0...4500

* Sau special
* Domeniu de masurare 150°C la rezistentd redusd a liniei. Maximum 160€2 pentru rezistentele de
madsurare si ale liniei (150°C 2 157,33 €2).

Tabelul 3 Domenii de mdsurare curent si tensiune

Domeniu de misurare |Rezistentd de intrare Precizie Rezolutie (D)
0-10V = 110 k2 <0,1% 0,6 mV
-2,5-115mV__ > 1MQ <0,1% ouV
-25-1150 mV_ |> IMQ <0,1% 60 uV

0-20 mA 20 Q2 < 0,1 % 1,5 uA

KS 90-1 / KS 92-1 77



Instructiuni de siguranta

Instructiuni de siguranta

Acest aparat

este construit si testat conform VDE 0411-1/ EN 61010-1 si
a parasit fabrica intr-o stare tehnica de siguranta ireprosabila.

Aparatul este conform cu Directiva europeand 89/336/CEE (CEM) si poarta
marcajul CE.

Aparatul a fost verificat inainte de livrare si a trecut testele prevazute in planul de
testare.

Pentru a mentine aceasta stare si a asigura o functionare fara pericol, utilizatorul
trebuie sa respecte indicatiile si avertismentele din aceste instructiuni de utilizare
si sd utilizeze aparatul conform acestora.

Aparatul este destinat exclusiv utilizarii ca aparat de masura si reglare in
instalatii tehnice.

A Avertizare

Daca aparatul prezinta deteriorari care sugereaza ca o functionare fara pericol nu este
posibila, aparatul nu trebuie pus in functiune.

CONEXIUNI ELECTRICE

Conductorii electrici se vor poza conform reglementarilor nationale Tn vigoare
(in Germania VDE 0100).

Conductorii de masurare se vor poza separat de conductorii de semnal si de retea.

In instalatie trebuie prevazut pentru aparat un intrerupdator sau un intrerupator
automat, marcat ca atare.

Intrerupatorul sau Intrerupatorul automat trebuie amplasat in apropierea
aparatului si trebuie sa fie usor accesibil utilizatorului.

PUNERE IN FUNCTIUNE
Inainte de pornirea aparatului, asigurati-va ca au fost respectate urmatoarele puncte:

Asigurati-va ca tensiunea de alimentare corespunde cu cea indicata pe placuta de
identificare.
Toate capacele necesare pentru protectia la atingere trebuie sa fie montate.

Daca aparatul este interconectat cu alte aparate si/sau echipamente, inainte de
pornire trebuie evaluate efectele si luate masurile corespunzatoare.

Aparatul poate functiona numai in stare montata.
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« Restrictiile de temperatura indicate pentru utilizarea regulatorului trebuie
respectate inainte si in timpul functionarii.

SCOATERE DIN FUNCTIUNE

Daca aparatul trebuie scos din functiune, deconectati alimentarea pe toti polii.
Asigurati aparatul impotriva functionadrii accidentale. Daca aparatul este
interconectat cu alte aparate si/sau echipamente, inainte de deconectare trebuie
evaluate efectele si luate masurile corespunzatoare.

INTRETINERE, REPARARE, MODIFICARE SI CURATARE
Aparatele nu necesita intretinere speciala.

A Avertizare

La deschiderea aparatelor sau la indepartarea capacelor si a pieselor pot fi expuse
piese aflate sub tensiune. De asemenea, punctele de conectare pot fi sub tensiune.

inainte de efectuarea acestor lucrari, aparatul trebuie deconectat de la toate
sursele de tensiune.

Dupa incheierea acestor lucrari, aparatul trebuie inchis la loc, iar toate capacele
si piesele indepartate trebuie remontate. Verificati daca datele de pe placuta de
identificare trebuie modificate. Daca este cazul, corectati datele.

A Atentie

La deschiderea aparatelor pot fi expuse componente sensibile la descarcari
electrostatice (ESD). Lucrarile urmatoare pot fi efectuate numai la posturi de
lucru protejate impotriva ESD. Modificarile, lucrarile de intretinere si de reparare
pot fi efectuate numai de personal calificat si instruit. In acest scop, utilizatorul
are la dispozitie service-ul PMA.

Fata aparatului poate fi curdtata numai cu o carpa uscata sau umezita cu apa ori
spirt.
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11.1 Resetare la setarile din fabrica

sau la un set de date specific clientului
In cazul unei configurari gresite, aparatul poate fi resetat la 0 setare memorata in
regulator.

Daca aceasta setare de baza nu a fost modificata, ea este setarea din fabrica a
producatorului. Este Tnsa posibil ca aceasta setare sa fi fost modificata cu ajutorul
software-ului BlueControl® . Acest lucru se recomandi, de ex., la incheierea punerii
in functiune, pentru a putea anula usor modificarile accidentale ulterioare.

Pentru activarea resetarii, procedati astfel:

VIl A | + Power on

o
;oL

« Prin apdsarea simultana a tastelor [A] si(¥] la conectarea alimentdrii, pe afisaj
apare F AL koY, iar dupd cca 2 secunde acesta trece la F AL nno.

°
O

Cu tastele [] si [Y] se poate comuta n al doilea rand Intre mn si HE5.

« Daca se apasa tasta Enter la ,, nn ”, aparatul porneste fara a copia datele
implicite.

« Daca se apasa tasta Enter la ,,)4F % 7, rezultd urmatoarele patru posibilitati:
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& ®

functionare normala.

Resetare la setarile din fabrica

Procesul de copiere L i

(Y]

Comutator de siguranta| Niveluri Parold | Reactia aparatului dupa confirmarea

LIk cu

@ |inchis oricare oricare | Factory Reset se executa intotdeauna

@ | deschis deblocate niciuna | Factory Reset se executa fara
solicitarea parolei

© | deschis deblocate definita | Factory Reset se executa dupa
introducerea parolei corecte

@ | deschis min. 1 blocat  |oricare |Factory Reset nu se executd

Timeout

Daca nu se apasa nicio tasta timp de 10 secunde, apare un timeout si aparatul
porneste fara a copia datele implicite.

' ¥ poate dura cateva secunde. Apoi aparatul trece in
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